SZCZEGOLOWE
SPECYFIKACJE
TECHNICZNE

PRZEBUDOWY DROGI GMINNEJ NR 186011 N (TURZA WIELKA) -

GRANICA GMINY-SKURPIE-GRANICA GMINY-(PIERLAWKI)
Na odcinku potazonym na terenie gminy Pténica do m. Skurpie
o diugosci 1588m
OD KM 0+000 DO 1+588

na dziatce nr 24 obeb Skurpie

TN 0]
ik dydg Vmosthw| /
AN VY 7 A

upr. budowl/fir ewid. 86/94
ﬁ )



Zestawienie specyfikaciji:

D-M-00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE

D-01.01.01 ODTWORZENIE TRASY

| PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH

D-04.01.01 KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM | ZAGESZCZANIEM
PODLOZA

D-04.03.01 OCZYSZCZANIE | SKROPIENIE WARSTW
KONSTRUKCYJNYCH

D-04.04.00 PODBUDOWA Z KRUSZYW. WYMAGANIA OGOLNE

D-04.04.01 PODBUDOWA Z KRUSZYWA NATURALNEGO
STABILIZOWANEGO MECHANICZNIE
D-05.03.05 NAWIERZCHNIA Z BETONU ASFALTOWEGO

OGOLNE SPECYFIKACJE TECHNICZNE
D - M -00.00.00
WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej og6lnej specyfikacji tecznej (OST) s wymagania og6lne dotygze wykonania i odbioru robét drogowych i
mostowych.

1.2. Zakres stosowania OST

Ogolna specyfikacja techniczna stanowi obk@wjaca podstaw opracowania szczegétowej specyfikacji technicategowanej jako dokument
przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacp6t na drogach krajowych.
Zaleca sj wykorzystanie OST przy zlecaniu robét na drogaofewddzkich, powiatowych i gminnych.

1.3. Zakres rob6t obgtych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obggnuymagania ogélne, wspoéine dla robdtapgh ogéinymi specyfikacjami technicznymi,
wydanymi przez GDDP dla poszczeg6inych asortymemaiyt drogowych i mostowych. W przypadku brakulogéh specyfikacji technicznych wydanych
przez GDDP dla danego asortymentu robo6t, ustabistizcz rowniez dla SST spordzanych indywidualnie.

1.4. Okreslenia podstawowe

Uzyte w OST wymienione porej okrelenia naleéy rozumie w kazdym przypadku nagpujaco:
1.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, niedacy budynkiem, stanowcy calg¢ techniczno-aytkowa (droga) albo jego g#é stanowica odrebny
element konstrukcyjny lub technologiczny (obiektsteavy, korpus ziemny, yzef).
142 Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni ldbumity od jezdni, przeznaczony do ruchu pieszych.

1.4.3. Diugos¢ mostu - odleghet migdzy zewnrtrznymi krawedziami pomostu, a w przypadku mostéw tukowych zsyath - odlegtci¢ w swietle podstaw
sklepienia mierzona w osi jezdni drogowej.

1.4.4 Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony ddwueb postoju pojazdéw oraz ruchu pieszych wramszelkimi uradzeniami technicznymi
zwigzanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

145 Droga tymczasowa (moriawa) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczoneuchu pojazdéw obstugigych zadanie budowlane na czas jego
wykonania, przewidziana do usgeia po jego zakiczeniu.

1.4.6. Dziennik budowy — zeszyt z ponumerowanymi stronaspatrzony piecgia organu wydajcego, wydany zgodnie z obayujacymi przepisami,
stanowacy urzdowy dokument przebiegu rob6t budowlanych,zgty do notowania zdaraei okoliczndici zachodzcych w toku wykonywania robét,
rejestrowania dokonywanych odbioréw roboét, przekamyia polecé i innej korespondencji technicznej pawzy Inzynierem/ Kierownikiem projektu,
Wykonawa i projektantem.

1.4.7. Estakada - obiekt zbudowany nad przeszakedenow dla zapewnienia komunikaciji drogowej i ruchu pesgz

1.4.8. Inzynier/Kierownik projektu — osoba wymieniona w dahy&kontraktowych (wyznaczona przez Zamawdego, o ktorej wyznaczeniu
poinformowany jest Wykonawca), odpowiedzialna zdzmowanie robét i administrowanie kontraktem.

1.4.9. Jezdnia - ag¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdéw.

1.4.10. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykongwpowaniona do kierowania robotami i do wypbwania w jego imieniu w sprawach
realizacji kontraktu.

1.4.11. Korona drogi - jezdnia (jezdnie) z poboczami lubdhikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju apasiziejcymi jezdnie.
1.4.12. Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchnaz ze sposobem ich potenia.



1.4.13. Konstrukcja néna (przsto lub przsta obiektu mostowego) - € obiektu oparta na podporach mostowych, twoaz ustrj nioscy dla
przeniesienia ruchu pojazdéw lub pieszych.

1.4.14. Korpus drogowy - nasyp lub tag# wykopu, ktéra jest ograniczona korpdrogi i skarpami rowow.
1.4.15. Koryto - element uformowany w korpusie drogowyne&u utzenia w nim konstrukcji nawierzchni.

1.4.16 Ksiazka obmiaréw - akceptowany przezzymiera/Kierownika projektu zeszyt z ponumerowanystionami, stacy do wpisywania przez
Wykonawe obmiaru dokonywanych robét w formie wyliggeszkicow i ew. dodatkowych zgiznikéw. Wpisy w ksizce obmiaréw podlegajpotwierdzeniu
przez Irtyniera/Kierownika projektu.

1.4.17. Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badaey zaakceptowane przez Zamawdepo, niezdne do przeprowadzenia wszelkich bada
prob zwhzanych z ocepjakasci materiatéw oraz robét.

1.4.18. Materialy - wszelkie tworzywa niezine do wykonania robét, zgodne z dokumentaecpjektowy i specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane
przez Irtyniera/ Kierownika projektu.

1.4.19. Most - obiekt zbudowany nad przeszkadodry dla zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu pegz

1.4.20.Nawierzchnia - warstwa lub zespot warstwzsych do przejmowania i rozktadania ofg@in od ruchu na podi@ gruntowe i zapewnigych dogodne

warunki dla ruchu.

a) Warstwascieralna - gérna warstwa nawierzchni poddana beegaio oddziatywaniu ruchu i czynnikéw atmosferypzim

b) Warstwa wizaca - warstwa znajdaga s¢ migdzy warstw, scieralry a podbudow, zapewniajca lepsze rozienie napgzen w nawierzchni i
przekazywanie ich na podbudew

c) Warstwa wyréwnawcza - warstwa #ga do wyréwnania nieréwsoi podbudowy lub profilu istniggej nawierzchni.

d) Podbudowa - dolna ¢& nawierzchni shitaca do przenoszenia ohzén od ruchu na podi@. Podbudowa nie sklada sig z podbudowy zasadniczej i
podbudowy pomocniczej.

e) Podbudowa zasadnicza - gérngsézpodbudowy spetniaga funkcje néne w konstrukcji nawierzchni. Me ona skiadask z jednej lub dwéch warstw.

f)  Podbudowa pomocnicza - dolnagéz podbudowy spetniaga, obok funkcji nénych, funkcje zabezpieczenia nawierzchni przedtaziam wody, mrozu i
przenikaniem cgstek podiga. Maze zawierd warstwe mrozoochrons, odsiczapca lub odcinagca.

g) Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktérej gtwnymezaeim jest ochrona nawierzchni przed skutkami driatmrozu.

h) Warstwa odcinajca - warstwa stosowana w celu uniediwienia przenikania csstek drobnych gruntu do warstwy nawierzchaitej powyej.

i)  Warstwa odgczajca - warstwa staca do odprowadzenia wody przedostaj st do nawierzchni.

1.4.21. Niweleta - wysokéciowe i geometryczne rozwiggie na ptaszcznie pionowego przekroju w osi drogi lub obiektu rowgego.
1.4.22. Obiekt mostowy - most, wiadukt, estakada, tunielika dla pieszych i przepust.
1.4.23.  Objazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowanpowiednio utrzymana do przeprowadzenia ruchulipznego na okres budowy.

1.4.24. Odpowiednia (bliska) zgodsé - zgodnd¢ wykonywanych robét z dopuszczonymi tolerancjanjesti przedziat tolerancji nie zostat olsleny - z
przecitnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dlangégo rodzaju rob6t budowlanych.

1.4.25. Pas drogowy - wydzielony liniami granicznymi pasenu przeznaczony do umieszczania w nim drogiiazamych z ni urzadzer oraz drzew i
krzewbéw. Pas drogowy me réwnie obejmowa teren przewidziany do rozbudowy drogi i budowy adzen chronicych ludzi i srodowisko przed
uciazliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.

1.4.26. Pobocze - a&¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postojjapdw, umieszczenia udzen organizacji i bezpieczstwa ruchu oraz do
ruchu pieszych, siaca jednoczéie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.4.27. Podiae nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowyaey pod nawierzchaido gkbokasci przemarzania.

1.4.28. Podiaze ulepszone nawierzchni - gérna warstwa pralidezaca bezpérednio pod nawierzchqi ulepszona w celu unabiwienia przegcia ruchu
budowlanego i wigciwego wykonania nawierzchni.

1.4.29. Polecenie Inyniera/Kierownika projektu - wszelkie polecenia gkazane Wykonawcy przezzymiera/Kierownika projektu, w formie pisemnej,
dotyczice sposobu realizacji robét lub innych sprawazanych z prowadzeniem budowy.

1.4.30. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizydagdaca autorem dokumentacji projektowej.

1.4.31. Przedsjwziccie budowlane - kompleksowa realizacja nowegaqaenia drogowego lub catkowita modernizacja/przelal (zmiana parametréw
geometrycznych trasy w planie i przekroju padiym) istniejcego paiczenia.

1.4.32. Przepust — budowla o przekroju poprzecznym zaghkmi, przeznaczona do przeprowadzenia cieku, salajdidwek zwierat dziko zyjacych lub
urzadzen technicznych przez korpus drogowy.

1.4.33. Przeszkoda naturalna - eleméridowiska naturalnego, stanawy utrudnienie w realizacji zadania budowlanegopreykiad dolina, bagno, rzeka,
szlak wedrowek dzikich zwierat itp.

1.4.34. Przeszkoda sztuczna - dzieto ludzkie, stanogviutrudnienie w realizacji zadania budowlanegopmgktad droga, kolej, rurogy, kanat, cig pieszy
lub rowerowy itp.

1.4.35. Przetargowa dokumentacja projektowa es¢zdokumentacji projektowej, ktéra wskazuje lokalizacharakterystyk i wymiary obiektu kdacego
przedmiotem robot.

1.4.36  Przyczofek - skrajna podpora obiektu mostowegozevkkiada sk z petnejsciany, stupéw lub innych form konstrukcyjnych, grzyn, komor.

1.4.37. Rekultywacja - roboty mage na celu uponzlkowanie i przywrdcenie pierwotnych funkcji terenamaruszonym w czasie realizacji zadania
budowlanego.

1.4.38. Rozpttosé¢ teoretyczna - odlegié miedzy punktami podparcia @gskami), przsta mostowego.

1.4.39. Szerokéc¢ catkowita obiektu (mostu / wiaduktu) - odlegtamiedzy zewrtrznymi krawgdziami konstrukcji obiektu, mierzona w linii propiadiej do
osi podhinej, obejmuje catkowitszeroké¢ konstrukcyjm ustroju niogcego.

1.4.40. Szerokéc uzytkowa obiektu - szeroko jezdni (nawierzchni) przeznaczona dla poszczegbimpdzajow ruchu oraz szeragkochodnikéw mierzona
w $wietle porczy mostowych z wykczeniem konstrukcji przy jezdni dotem oddzietagj ruch kotowy od ruchu pieszego.

1.4.41.  Slepy kosztorys - wykaz robét z podaniem ichdio(przedmiarem) w kolejrimi technologicznej ich wykonania.

1.4.42. Teren budowy - teren udephiony przez Zamawiagego dla wykonania na nim rob6t oraz inne miejsganignione w kontrakcie jako twagze
czg$¢ terenu budowy.

1.4.43. Tunel - obiekt zagbiony poniej poziomu terenu dla zapewnienia komunikacji dmeegjoi ruchu pieszego.
1.4.44. Wiadukt - obiekt zbudowany nad linkolejows lub inm drogy dla bezkolizyjnego zapewnienia komunikacji drogpiveichu pieszego.

1.4.45. Zadanie budowlane - ¢& przedsiwziccia budowlanego, stanoygia odebmg catas¢ konstrukcyja lub technologiczay zdolmy do samodzielnego
petnienia funkcji technicznozytkowych. Zadanie me polegé na wykonywaniu rob6t zwkanych z budow modernizagy/ przebudow, utrzymaniem oraz
ochrory budowli drogowej lub jej elementu.

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jékavykonanych robét, bezpiearswo wszelkich czynni na terenie budowy, metodyyte przy budowie
oraz za ich zgodrié z dokumentagjprojektova, SST i poleceniami ltyniera/Kierownika projektu.
1.5.1.Przekazanie terenu budowy

Zamawiajcy w terminie okrélonym w dokumentach kontraktowych prze&aNykonawcy teren budowy wraz ze wszystkimi wymagain
uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, lokalgg i wspotrzdne punktéw gtéwnych trasy oraz reperéw, dzienniddwy oraz dwa egzemplarze
dokumentaciji projektowej i dwa komplety SST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedziadda@a ochron przekazanych mu punktéw pomiarowych do chwili edbiostatecznego robot.
Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne Wykoaawdtworzy i utrwali na wiasny koszt.

1.5.2.Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowagtizie zawiera rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazgedanym w szczeg6towych warunkach umowy,
uwzgkdniajacym podziat na dokumentacprojektows:



- Zamawiajcego; wykaz pozycji, ktore stanayprzetargow dokumentagj projektows oraz projektow dokumentaej wykonawcz (techniczm) i zostam
przekazane Wykonawcy,
- Wykonawcy; wykaz zawieragy spis dokumentacji projektowej, kidwwykonawca opracuje w ramach ceny kontraktowej.

1.5.3.Zgodna¢ robét z dokumentagijprojektows i SST

Dokumentacja projektowa, SST i wszystkie dodatkdekumenty przekazane Wykonawcy przezyhera/Kierownika projektu stanowtzgsé
umowy, a wymagania ok§lne w chaéby jednym z nichsobowhzujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w catej dalentacji.

W przypadku rozbienosci w ustaleniach poszczegélnych dokumentéw ohpwe kolejnd¢ ich waznosci wymieniona w ,Kontraktowych
warunkach ogélnych” (,0gélnych warunkach umowy”).

Wykonawca nie me wykorzystywad bleddw lub opuszczew dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu weiminatychmiast powiadoti
Inzyniera/Kierownika projektu, ktéry podejmie decys wprowadzeniu odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbienosci, wymiary podane na fmie a1 wazniejsze od wymiaréw okgonych na podstawie odczytu ze skali rysunku.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone matetiatls zgodne z dokumentacprojektov i SST.

Dane okrélone w dokumentaciji projektowej i w SSEda uwazane za wartei docelowe, od ktérych dopuszczalrmeosichylenia w ramach
okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy materiatoweineéntéw budowli muszwykazywa zgodnd¢ z okrelonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie
moa przekraczéa dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty niedh w petni zgodne z dokumentagrojektows lub SST i wplynie to na niezadowaled jakosé¢
elementu budowli, to takie materialy zostaasgpione innymi, a elementy budowli rozebrane i wykesm@onownie na koszt Wykonawcy.

1.5.4.Zabezpieczenie terenu budowy
a) Roboty modernizacyjne/ przebudowa i remontowe (,pogthem”)

Wykonaweca jest zobowzany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymastniejcych obiektéw (jezdnieiciezki rowerowe, cigi piesze,
znaki drogowe, bariery ochronne, anizenia odwodnienia itp.) na terenie budowy, w okré&svania realizacji kontraktuzalo zakaczenia i odbioru
ostatecznego robot.

Przed przyspieniem do robét Wykonawca przedstawdynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia,gadniony z odpowiednim zafdem
drogi i organem zaazizapcym ruchem, projekt organizacji ruchu i zabezpie@eob6t w okresie trwania budowy. W zalesci od potrzeb i pogpu robét
projekt organizacji ruchu powinien bya biezaco aktualizowany przez Wykonawdazda zmiana, w stosunku do zatwierdzonego projelgarieacii ruchu,
wymaga kadorazowo ponownego zatwierdzenia projektu.

W czasie wykonywania rob6t Wykonawca dostarczinstaluje i lzdzie obstugiwat wszystkie tymczasowe adzenia zabezpieczgaie takie jak:
zapory,swiatla ostrzegawcze, sygnaly, itp., zapewquay ten sposob bezpiecdmtwo pojazdéw i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widoczeoiov dziea i w nocy tych zapér i znakéw, dla ktérych jesnieodzowne ze wzgiiow
bezpieczéstwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne udzenia zabezpieczgie xda akceptowane przezApniera/Kierownika projektu.

Fakt przysipienia do robt Wykonawca obwi@ publicznie przed ich rozpoeziem w spos6b uzgodniony zzZynierem/Kierownikiem projektu
oraz przez umieszczenie, w miejscachddlach okrélonych przez Inyniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnycktérych tre¢ bedzie zatwierdzona
przez Irkyniera/Kierownika projektu. Tablice informacyjneda utrzymywane przez Wykonawev dobrym stanie przez caty okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegeboej zaptacie i przyjmuje size jest whczony w cer kontraktova.

b) Roboty o charakterze inwestycyjnym

Wykonawca jest zobowzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresienten@alizacji kontraktuzado zaka@czenia i odbioru ostatecznego
robot.

Wykonawca dostarczy, zainstalujegizie utrzymywa tymczasowe ueglzenia zabezpieczgie, w tym: ogrodzenia, pgrze, dwietlenie, sygnaly i
znaki ostrzegawcze oraz wszelkie isnedki niezlzdne do ochrony robét, wygody spotecgeid innych.

W miejscach przylegagych do drég otwartych dla ruchu, Wykonawca ogrdaziwyraznie oznakuje teren budowy, w spos6b uzgodniony z
Inzynierem/Kierownikiem projektu.

Wijazdy i wyjazdy z terenu budowy przeznaczonepdiazd6w i maszyn pracigych przy realizacji robét, Wykonawca odpowiednimakuje w
sposob uzgodniony z ignierem/Kierownikiem projektu.

Fakt przysipienia do robt Wykonawca obwi publicznie przed ich rozpoeziem w spos6b uzgodniony zzZymierem/Kierownikiem projektu
oraz przez umieszczenie, w miejscachddlach okrélonych przez Inyniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnycktérych tre¢ bedzie zatwierdzona
przez Irkyniera/Kierownika projektu. Tablice informacyjneda utrzymywane przez Wykonawev dobrym stanie przez caty okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegeboej zaptacie i przyjmuje size jest whczony w cer kontraktova.

1.5.5.0chronasrodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowzek zna i stosow& w czasie prowadzenia rob6t wszelkie przepisy dage ochronyrodowiska naturalnego.
W okresie trwania budowy i wykazania rob6t Wykonawcaytzie:

a) utrzymywa teren budowy i wykopy w stanie bez wody stejj,

b) podejmowé wszelkie uzasadnione kroki meg na celu stosowanie;sio przepisoéw i norm dotygzych ochronyrodowiska na terenie i wokoét terenu
budowy oraz bdzie unik& uszkodzé lub uchzliwosci dla oséb lub débr publicznych i innych, a wyniaych z nadmiernego hatasu, wibracji,
zanieczyszczenia lub innych przyczyn powstalychastpstwie jego sposobu dziatania.

Stosujc sk do tych wymaga bedzie miat szczegdlny wzgl na:

1) lokalizack baz, warsztatéw, magazynoéw, sktadowisk, ukopovdgalojazdowych,

2) srodki ostranadsci i zabezpieczenia przed:

a) zanieczyszczeniem zbiornikéw i ciekéw wodnych pyitérh substancjami toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
c) mozliwoscia powstania pzaru.

1.5.6.0chrona przeciwp@rowa

Wykonawca bdzie przestrzegaprzepisy ochrony przeciwparowe;.

Wykonawca bdzie utrzymywa, wymagany na podstawie odpowiednich przepiséwepyasprzt przeciwpaarowy, na terenie baz
produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mietajeh, magazynach oraz w maszynach i pojazdach.

Materialy tatwopalne dxla sktadowane w spos6b zgodny z odpowiednimi przemisaabezpieczone przed dgsém oséb trzecich.

Wykonawca hdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowaaigrem wywotanym jako rezultat realizacji robét afiraez personel
Wykonawcy.

1.5.7.Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materialy, ktére w sposob trwaty szkodliwe dla otoczenia, niedn dopuszczone dazycia.

Nie dopuszcza siuzycia materiatdow wywotujcych szkodliwe promieniowanie oggéniu wigkszym od dopuszczalnego, olmnego
odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materialy odpadoweyte do rob6t bda mialy aprobag technicza wydan przez uprawniopjednostk, jednoznacznie okfkajaca brak
szkodliwego oddziatywania tych materiatow dnadowisko.

Materialy, ktére g szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie rob6t, azpkaiczeniu rob6t ich szkodlivéé zanika (np. materialy pylaste) mpby¢
uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagechnologicznych wbudowania.zéi wymagaj tego odpowiednie przepisy Wykonawca powinien atray
zgod; na uycie tych materiatéw od wigiwych organéw administraciji patwowe;j.

Jezeli Wykonawca wyt materiatow szkodliwych dla otoczenia zgodniespecyfikacjami, a ichaycie spowodowalo jakiekolwiek zagrenie
srodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawyaj

1.5.8.0chrona wiasnii publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochroinstalacji na powierzchni ziemi i za adzenia podziemne, takie jak rurggi, kable itp. oraz uzyska od
odpowiednich wiadz ¢gacych wigcicielami tych uradzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przemawiapcego w ramach planu ich lokalizacji.
Wykonawca zapewni wigiwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzetyighminstalacji i uradzeh w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowgany jest umigi¢ w swoim harmonogramie rezefwzasow dla wszelkiego rodzaju robo6t, ktére majyc wykonane w
zakresie przeteenia instalacji i urzdzer podziemnych na terenie budowy i powiadémizyniera/Kierownika projektu i wtadze lokalne o zamiarozpoczcia
robét. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tychaiasfi Wykonawca bezzwtocznie powiadomiyniera/Kierownika projektu i zainteresowane wiadraz
bedzie z nimi wspotpracowat dostarczejwszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu aaprWykonawca ddzie odpowiadéza wszelkie spowodowane
przez jego dzialania uszkodzenia instalacji na paxehni ziemi i uradzeh podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonyelprzez Zamawiagego.
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Jezeli teren budowy przylega do terenéw z zabuglovieszkaniow, Wykonawca bdzie realizowa roboty w sposéb powodigy minimalne
niedogodnéci dla mieszkacéw. Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzerbadawy mieszkaniowej wasiedztwie budowy, spowodowane jego
dziatalngcia.

Inzynier/Kierownik projektu bdzie na bigaco informowany o wszystkich umowach zawartych pgizy Wykonawe a wigcicielami
nieruchoméci i dotyczicych korzystania z wiaskoi i drog wewrtrznych. Jednate, ani Irtynier/Kierownik projektu ani Zamawiggy nie kydzie ingerowat w
takie porozumienia, o ile niegtla one sprzeczne z postanowieniami zawartymi w waahkimowy.

1.5.9.0graniczenie obaken osi pojazdéw

Wykonawca hdzie stosowasi; do ustawowych ogranicaenaciskoéw osi na drogach publicznych przy transipamateriatow i wyposaenia na i z
terenu rob6t. Wykonawca uzyska wszelkie nigirte zezwolenia i uzgodnienia od édavych wiadz co do przewozu nietypowych wagowo fakdw
(ponadnormatywnych) i o kdym takim przewozie duzie powiadamiat liyniera/Kierownika projektu. ktynier/Kierownik projektu mee polect, aby pojazdy
nie spetniaice tych warunkéw zostaly usete z terenu budowy. Pojazdy powoglig nadmierne obgienie osiowe niedsla dopuszczone nawiezo ukaiczony
fragment budowy w olgbie terenu budowy i Wykonawcadrie odpowiadat za naprawszelkich rob6t w ten sposéb uszkodzonych, zgodpieleceniami
Inzyniera/Kierownika projektu.

1.5.10.Bezpieczéstwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawogdbie przestrzegaprzepiséw dotyczych bezpieczistwa i higieny pracy.

W szczegolnéci Wykonawca ma obowzek zadbé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach ergiecznych, szkodliwych dla zdrowia
oraz nie spetniagych odpowiednich wymagasanitarnych.

Wykonawca zapewni iddlzie utrzymywat wszelkie ugzizenia zabezpieczaie, socjalne oraz spizi odpowiedni odziez dla ochronyzycia i
zdrowia 0s6b zatrudnionych na budowie oraz dlawafenia bezpieczestwa publicznego.

Uznaje s, ze wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wymag@kreslonych powyej nie podlegaj odrebnej zaptacie isuwzgkdnione w cenie
kontraktowej.

1.5.11.0chrona i utrzymanie robét

Wykonawca hdzie odpowiadat za ochrerrobét i za wszelkie materialy i urdzenia aywane do robét od daty rozpagia do daty wydania
potwierdzenia zakizenia robdt przez hyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca hdzie utrzymywa roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymaonenmo by prowadzone w taki sposéb, aby budowla drogowa
lub jej elementy byty w zadowalgjym stanie przez caly czas, do momentu odbioruexstaego.

Jeili Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymnea to na polecenie tyniera/Kierownika projektu powinien rozpagzroboty
utrzymaniowe nie péniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12.Stosowanie gido prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowzany jest znawszystkie zaradzenia wydane przez wladze centralne i miejscowae mme przepisy, regulaminy i wytyczne,
ktére s w jakikolwiek sposéb zwizane z wykonywanymi robotami gtizie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie fyostanowié podczas prowadzenia
robot.

Wykonawca hdzie przestrzegapraw patentowych iddlzie w petni odpowiedzialny za wypetnienie wszetkieymaga prawnych odnénie
znakow firmowych, nazw lub innych chronionych pravodniesieniu do spetu, materiatdw lub urgzen uzytych lub zwazanych z wykonywaniem robét i w
sposob cigly bedzie informowa Inzyniera/Kierownika projektu o swoich dziataniachzguistawiajc kopie zezwolg i inne odnéne dokumenty. Wszelkie
straty, koszty pogpowania, obcizenia i wydatki wynikle z lub zwizane z naruszeniem jakichkolwiek praw patentowyatryje Wykonawca, z wyjkiem
przypadkow, kiedy takie naruszenie wyniknie z wyéoia projektu lub specyfikacji dostarczonej przez/hiera/Kierownika projektu.

1.5.13.Réwnoweanos¢ norm i zbioréw przepiséw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotaa&onkretne normy i przepisy, ktére spetnimap materialy, spra i inne towary oraz
wykonane i zbadane robotygda obowhzywat postanowienia najnowszego wydania lub poprawionvegaania powotanych norm i przepiséw o ile w
warunkach kontraktu nie postanowiono inaczej. Wpaziku gdy powotane normy i przepisymanstwowe lub odnosgsic do konkretnego kraju lub regionu,
mog by¢ réwniez stosowane inne odpowiednie normy zapevyp@yréwny lub wyszy poziom wykonania aipowotane normy lub przepisy, pod warunkiem
ich sprawdzenia i pisemnego zatwierdzenia przeyniera/Kierownika projektu. Rdice pom¢dzy powotanymi normami a ich proponowanymi zami&ami
musz by¢ dokfadnie opisane przez Wykonamigrzediaone Irzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia.

1.5.14.Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wadiowe, budowle oraz inne pozost&bo znaczeniu geologicznym lub archeologicznymrgtik
na terenie budowydola uwazane za wiasng Zamawiajcego. Wykonawca zobowdany jest powiadoniilnzyniera/Kierownika projektu i pogbowa: zgodnie
z jego poleceniami. deli w wyniku tych polecé Wykonawca poniesie koszty i/lub wypta op&nienia w robotach, krynier/ Kierownik projektu po
uzgodnieniu z Zamawiagym i Wykonawae ustali wydhizenie czasu wykonania robét i/lub wysékdwoty, o ktog nalezy zwigkszy¢ cery kontraktovy,.

1.6. Zaplecze Zamawiajcego 6 ile warunki kontraktu przewidajrealizacg)

Wykonawca zobowizany jest zabezpieczyamawiajcemu, pomieszczenia biurowe, sgrzransport oraz inne wdzenia towarzysge, zgodnie
z wymaganiami podanymi w D-M-00.00.01 ,Zaplecze Zariajacego”.

2. MATERIALY
2.1.Zrédba uzyskania materiatéw

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanyrkavgystaniem jakichkolwiek materialéw przeznaczdngo rob6t, Wykonawca przedstawi
Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia,ceegétowe informacje dotyaze proponowanegarédia wytwarzania, zamawiania lub wydobywania
tych materiatéw jak rownieodpowiednieiwiadectwa badalaboratoryjnych oraz prébki materiatow.

Zatwierdzenie partii materialdw z danegodta nie oznacza automatycznie,wszelkie materialy z danegobdia uzyskaj zatwierdzenie.

Wykonawca zobowizany jest do prowadzenia bada celu wykazaniaze materialy uzyskane z dopuszczonegmlta w sposoéb ggty spetniajg
wymagania SST w czasie realizacji rob6t.

2.2. Pozyskiwanie materiatbw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozuad wigcicieli i odngnych wtadz na pozyskanie materiatbwzzédet miejscowych wiczahc w to
zrodfa wskazane przez Zamawiigggo i jest zobowzany dostarczylnzynierowi/Kierownikowi projektu wymagane dokumentzed rozpocgciem
eksploatacjizrédia.

Wykonawca przedstawi zgnierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia daokentac} zawierajca raporty z bad@terenowych i
laboratoryjnych oraz proponowaprzez siebie metedvydobycia i selekcji, uwzgtiniajc aktualne decyzje o eksploatacji, organéw adnmadfitpaistwoweyj i
samorzadowe;.

Wykonawca ponosi odpowiedziaktoza spetnienie wymagalosciowych i jakgciowych materiatéw pochodeych zezrédet miejscowych.

Wykonawca ponosi wszystkie koszty, z tytutu wydcibymaterialdw, dzigawy i inne jakie okaq sk potrzebne w zwizku z dostarczeniem
materiatéw do robot.

Humus i nadkiad czasowo zth z terenu wykopow, dokopdw i miejsc pozyskanidematdw miejscowych &da formowane w hatdy i
wykorzystane przy zasypce i rekultywacji terenuwjgonczeniu robot.

Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykopa terenie budowy lub z innych miejsc wskazanyatokumentach umowygha
wykorzystane do robét lub odwiezione na odktad edpdnio do wymagéaumowy lub wskazalnzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca nie &dzie prowadzi zadnych wykopéw w olgbie terenu budowy poza tymi, ktére zostaly wyszéheigne w dokumentach umowy,
chyba,ze uzyska na to piserazgod; Inzyniera/Kierownika projektu.

Eksploatacjarodet materiatow &dzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obgwijacymi na danym obszarze.

2.3. Materialy nie odpowiadajce wymaganiom

Materialy nie odpowiadage wymaganiom zostamprzez Wykonawg wywiezione z terenu budowy i Ziene w miejscu wskazanym przez
Inzyniera/Kierownika projektu. 38 Inzynier/Kierownik projektu zezwoli Wykonawcy naycie tych materiatéw do innych robétzrie dla ktérych zostaty
zakupione, to koszt tych materialéw zostanie odpowio przewartéciowany (skorygowany) przezyniera/Kierownika projektu.
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Kazdy rodzaj robot, w ktérym znajdupic nie zbadane i nie zaakceptowane materialy, Wykeaamykonuje na wiasne ryzyko, ligzsk z jego
nieprzyjciem, usuniciem i niezaptaceniem

2.4. Wariantowe stosowanie materiatow

Jeili dokumentacja projektowa lub SST przewiglnjozliwo$¢ wariantowego zastosowania rodzaju materiatu w wayka@anych robotach,
Wykonawca powiadomi tryniera/Kierownika projektu o swoim zamiarze co nai@j 3 tygodnie przedayciem tego materiatu, albo w okresie zmym, jgli
bedzie to potrzebne z uwagi na wykonanie edgmaganych przez iyniera/Kierownika projektu. Wybrany i zaakceptowangizaj materiatu nie nie by
pd&zniej zmieniany bez zgody gniera/Kierownika projektu.

2.5. Przechowywanie i sktadowanie materiatéw

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skltadowane maétedo czasu gdydua one uyte do robot, byly zabezpieczone przed zanieczysrami,
zachowaly swaj jakos¢ i whasciwosci i byly dostpne do kontroli przez fryniera/Kierownika projektu.

Miejsca czasowego skltadowania materiat@aiatzlokalizowane w olgbie terenu budowy w miejscach uzgodnionychzyierem/Kierownikiem
projektu lub poza terenem budowy w miejscach zdegavenych przez Wykonawd zaakceptowanych przezzyniera/Kierownika projektu.

2.6. Inspekcja wytworni materiatow

Wytwornie materiatow magby¢ okresowo kontrolowane przezzymiera/ Kierownika projektu w celu sprawdzenia zgadi stosowanych metod
produkcji z wymaganiami. Probki materiatéw mdumy¢ pobierane w celu sprawdzenia ich $efavosci. Wyniki tych kontroli lzda stanowé podstaw do
akceptacji okréonej partii materiatow pod wzgllem jakdgci.

W przypadku, gdy liynier/Kierownik projektu bdzie przeprowadzat inspekojvytworni, musz by¢ spetnione nagpujace warunki:

a) Inzynier/Kierownik projektu hdzie miat zapewnianwspoiprag i pomoc Wykonawcy oraz producenta materiatow wsiezarzeprowadzania inspekcji,

b) Inzynier/Kierownik projektu hdzie miat wolny dosip, w dowolnym czasie, do tychgzi wytwdrni, gdzie odbywa siprodukcja materiatow
przeznaczonych do realizacji robo6t,

c) Jezeli produkcja odbywa siw miejscu nie nateacym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska dlayniera/Kierownika projektu zezwolenie dla
przeprowadzenia inspekcji i bade tych miejscach.

3. SPRZT

Wykonawca jest zobowzany do aywania jedynie takiego spytal, ktéry nie spowoduje niekorzystnego wptywu nieojg wykonywanych robét.
Sprz;t wzywany do rob6t powinien léyzgodny z ofeet Wykonawcy i powinien odpowiadgod wzgtdem typow i iléci wskazaniom zawartym w SST, PZJ
lub projekcie organizacji rob6t, zaakceptowanyneprirzyniera/Kierownika projektu; w przypadku braku usfalv wymienionych wyej dokumentach, spgz
powinien by uzgodniony i zaakceptowany przezyniera/Kierownika projektu.

Liczba i wydajnéc¢ sprztu powinny gwarantowaprzeprowadzenie robét, zgodnie z zasadamistikngmi w dokumentacji projektowej, SST i
wskazaniach leyniera/ Kierownika projektu.

Sprz:t bedacy wlasndcia Wykonawcy lub wynagty do wykonania rob6t ma byutrzymywany w dobrym stanie i gotowm do pracy. Powinien kiy
zgodny z normami ochronyodowiska i przepisami dotygzymi jego uytkowania.

Wykonawca dostarczy kgnierowi/Kierownikowi projektu kopie dokumentéw paerdzajcych dopuszczenie spite do uwytkowania i bada
okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Wykonawca bdzie konserwowasprz: jak rowniez naprawig lub wymienia sprzt niesprawny.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewidnjozliwo$¢ wariantowego gycia sprztu przy wykonywanych robotach, Wykonawca
powiadomi Irtyniera/ Kierownika projektu o swoim zamiarze wybouzyska jego akceptacprzed uyciem sprztu. Wybrany spra, po akceptaciji
Inzyniera/Kierownika projektu, nie me by pézniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgdzenia i nargdzia nie gwarantgfe zachowania warunkéw umowy, zost@nzez Irzyniera/Kierownika projektu
zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robét.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takiglodkow transportu, ktére nie wplymiekorzystnie na jaké wykonywanych robot i
wiasciwosci przewaonych materiatow.

Liczbasrodkéw transportu powinna zapewéigrowadzenie robét zgodnie z zasadami €kreymi w dokumentacji projektowej, SST i
wskazaniach lzyniera/ Kierownika projektu, w terminie przewidzian umows.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdgdbspetnid wymagania dotyece przepiséw ruchu drogowego w odniesieniu do dogainych
naciskéw na i innych parametréw technicznyc$rodki transportu nie spetnigje tych warunkéw magby¢ dopuszczone przezayniera/Kierownika
projektu, pod warunkiem przywrécenia stanu pienegmuytkowanych odcinkéw drég na koszt Wykonawcy.

Wykonawca hdzie usuwa na bieaco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenigagzenia spowodowane jego pojazdami na drogach
publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ragatdnie z warunkami umowy oraz za jékaastosowanych materiatéw i wykonywanych
roboét, za ich zgodrié z dokumentagj projektovs, wymaganiami SST, PZJ, projektem organizacji radtacowanym przez Wykonaworaz poleceniami
Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metogionywania robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za doktadne wyty@em planie i wyznaczenie wysod@ wszystkich elementéw robét zgodnie z wymiarami i
rzednymi okreélonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymai pimie przez layniera/Kierownika projektu.

Btedy popetnione przez Wykonawaev wytyczeniu i wyznaczaniu rob6t zostamsungte przez Wykonawgna wiasny koszt, z wyikiem, kiedy
dany bid okaze st skutkiem b¢du zawartego w danych dostarczonych Wykonawcy §maipiprzez layniera/ Kierownika projektu.

Sprawdzenie wytyczenia robét lub wyznaczenia wgscikprzez Irzyniera/ Kierownika projektu nie zwalnia Wykonawcg odpowiedzialnéci za
ich doktadnéc.

Decyzje Imyniera/Kierownika projektu dotyaze akceptacji lub odrzucenia materiatébw i element@bdét kyda oparte na wymaganiach
okreslonych w dokumentach umowy, dokumentacji projektoive SST, a take w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyafiynier/Kierownik
projektu uwzgtdni wyniki bada materiatéw i robot, rozrzuty normalnie wystijace przy produkcji i przy badaniach materiatéwswiadczenia z przeszoi,
wyniki bada naukowych oraz inne czynniki wptyvagie na rozwzarn kwesti.

Polecenia Iayniera/Kierownika projektu powinny Bywykonywane przez Wykonawav czasie okrdonym przez layniera/Kierownika projektu,
pod graba zatrzymania rob6t. Skutki finansowe z tego tyfpduiesie Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
6.1. Program zapewnienia jakéci

Wykonawca jest zobowzany opracow@i przedstawd do akceptacji layniera/ Kierownika projektu program zapewnieniagak W programie
zapewnienia jaki Wykonawca powinien okgli¢, zamierzony spos6b wykonywania robot, ztiveosci techniczne, kadrowe i plan organizacji robét
gwarantujcy wykonanie robét zgodnie z dokumentggjojektows, SST oraz ustaleniami.

Program zapewnienia jas@ powinien zawieré&

a) cz$¢ 0golm opisupca:

— organizac} wykonania rob6t, w tym terminy i sposéb prowadaenbot,

— organizagj ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,

—  sposob zapewnienia bhp.,

- wykaz zespotoéw roboczych, ich kwalifikacje i przygwanie praktyczne,

- wykaz os6b odpowiedzialnych za jaka terminowd¢ wykonania poszczeg6lnych elementéw robot,

—  system (spos6b i proceddproponowanej kontroli i sterowania jalois wykonywanych rob6t,

— wyposaenie w sprzt i urzadzenia do pomiardw i kontroli (opis laboratoriumaghiego lub laboratorium, ktéremu Wykonawca zamieleeic

prowadzenie badg,
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— sposéb oraz formgromadzenia wynikéw baddaboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw mechanizmséerugcych, a take wycaganych
wnioskéw i zastosowanych korekt w procesie techgiokmym, proponowany sposob i fogmprzekazywania tych informaciji
Inzynierowi/Kierownikowi projektu;

b) czs¢ szczegbltow opisujica dla kazdego asortymentu robét:

- wykaz maszyn i umgdzen stosowanych na budowie z ich parametrami techgiokzroraz wyposzeniem w mechanizmy do sterowania i
urzadzenia pomiarowo-kontrolne,

— rodzaje i ilé¢ srodkéw transportu oraz wdzeh do magazynowania i zaladunku materiatéw, spoipiskezy, kruszyw itp.,

—  sposoéb zabezpieczenia i ochrony fadunkéw przedtitda whasciwosci w czasie transportu,

— sposéb i procedyrpomiaréw i bada (rodzaj i czstotliwos¢, pobieranie probek, legalizacja i sprawdzanieadze, itp.) prowadzonych
podczas dostaw materiatow, wytwarzania mieszamngikonywania poszczegdlnych elementéw robot,

— spos6b pogpowania z materiatami i robotami nie odpowiadgimi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakdsci robot

Celem kontroli robét dzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby osigna¢ zalazom jakasé robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za petkontrok robét i jakdci materialdbw. Wykonawca zapewni odpowiedni systeomtroli, whczapc
personel, laboratorium, spitz zaopatrzenie i wszystkie wdzenia niezkdne do pobierania probek i badaaterialéw oraz robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontrolizyinier/Kierownik projektu mge zaadat od Wykonawcy przeprowadzenia badav celu
zademonstrowanigge poziom ich wykonywania jest zadowalzy.

Wykonawca hdzie przeprowadzapomiary i badania materiatdbw oraz robét zstatliwoscia zapewniajca stwierdzenieze roboty wykonano
zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji gkepwej i SST

Minimalne wymagania co do zakresu badich czstotliwos¢ s3 okreslone w SST, normach i wytycznych. W przypadku, giy zostaly one tam
okreslone, Inzynier/ Kierownik projektu ustali jaki zakres konlirgst konieczny, aby zapewnivykonanie rob6t zgodnie z umaw

Wykonawca dostarczy tgnierowi/Kierownikowi projektuswiadectwa,ze wszystkie stosowane wdzenia i sprgt badawczy posiadajwazna
legalizacg, zostaty prawidtowo wykalibrowane i odpowiagl@ymaganiom norm okétajacych procedury bada

Inzynier/Kierownik projektu bdzie mi€ nieograniczony dogp do pomieszczelaboratoryjnych, w celu ich inspekcji.

Inzynier/Kierownik projektu bhdzie przekazywéa Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek niedgnicciach dotycacych uradzen
laboratoryjnych, sprgu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelurhéiod badawczych. Jeli niedocagniccia te kyda tak powane, ze mog wplynaé
ujemnie na wyniki bada Inzynier/Kierownik projektu natychmiast wstrzymayeie do rob6t badanych materiatéw i dépiuie do wycia dopiero wtedy, gdy
niedocigniccia w pracy laboratorium Wykonawcy zosiarsunite i stwierdzona zostanie odpowiednia jgktych materiatow.

Wszystkie koszty zwizane z organizowaniem i prowadzeniem achateriatdw ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie probek

Prébki lzda pobierane losowo. Zalecagsstosowanie statystycznych metod pobierania probpartych na zasadzigée wszystkie jednostkowe
elementy produkcji magby¢ z jednakowym prawdopodoliistwem wytypowane do bafla

Inzynier/Kierownik projektu bdzie mi€ zapewnion mazliwos¢ udziatu w pobieraniu prébek.

Pojemniki do pobierania probekda dostarczone przez Wykonagczatwierdzone przez syniera/Kierownika projektu. Prébki dostarczone grze
Wykonawe; do bada wykonywanych przez byniera/Kierownik projektu &da odpowiednio opisane i oznakowane, w sposéb zaahwepy przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Na zlecenie liyniera/Kierownika projektu Wykonawcadizie przeprowadzadodatkowe badania tych materiatow, ktére udztpliwosci co do
jakaosci, o ile kwestionowane materialy nie zostaprzez Wykonawe usungte lub ulepszone z wiasnej woli. Koszty tych dodatikch bada pokrywa
Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia usterelgraeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamauigj

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiaryd przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W @dkp, gdy normy nie obejmujakiegokolwiek badania
wymaganego w SST, stosofvanazna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakeept® przez lzyniera/ Kierownika projektu.

Przed przysipieniem do pomiaréw lub badlaWykonawca powiadomi kyniera/ Kierownika projektu o rodzaju, miejscu irténie pomiaru lub
badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykomamreedstawi na frinie ich wyniki do akceptacji lryniera/ Kierownika projektu.

6.5. Raporty z bada

Wykonawca hdzie przekazywa Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie raportéw z wigami bada jak najszybciej, nie pdiej jednak ni w
terminie okrélonym w programie zapewnienia jaiod.

Wyniki bada (kopie) kda przekazywane kynierowi/Kierownikowi projektu na formularzach wedt dostarczonego przez niego wzoru lub
innych, przez niego zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez lzyniera/Kierownika projektu

Inzynier/Kierownik projektu jest uprawniony do dokongmia Kkontroli, pobierania prébek i badania matérat w miejscu ich
wytwarzania/pozyskiwania, a Wykonawca i produceatariatéw powinien udzielimu niezlednej pomocy.

Inzynier/Kierownik projektu, dokonaf weryfikacji systemu kontroli rob6t prowadzonegrzgz Wykonawe, poprzez mydzy innymi swoje
badania, bdzie ocenia zgodnd¢ materiatéw i rob6t z wymaganiami SST na podstawimikéw wilasnych bada kontrolnych jak i wynikéw bada
dostarczonych przez Wykonagc

Inzynier/Kierownik projektu powinien pobietgprobki materialéw i prowadéibadania niezaimie od Wykonawcy, na swoj koszt.zéé wyniki
tych bada wykaza, ze raporty Wykonawcyssniewiarygodne, to kynier/Kierownik projektu oprze siwytacznie na wiasnych badaniach przy ocenie zgécino
materiatldw i rob6t z dokumentagprojektowy i SST. Mae réwnie: zlecic, sam lub poprzez Wykonawcprzeprowadzenie powtérnych lub dodatkowych ada
niezalenemu laboratorium. W takim przypadku catkowite kgspowtérnych lub dodatkowych bafla pobierania prébek poniesione zostaprzez
Wykonawe.

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier/Kierownik projektu mge dopyci¢ do wycia tylko te materialy, ktére posiadaj
1. certyfikat na znak bezpieczstwa wykazuicy, ze zapewniono zgodgé z kryteriami technicznymi okénymi na podstawie Polskich Norm, aprobat
technicznych oraz wiaiwych przepiséw i dokumentéw technicznych,
2. deklaracg zgodndci lub certyfikat zgodnéxi z:
- Polsk Normg lub
— aproba4 techniczi, w przypadku wyrobdw, dla ktérych nie ustanowidtaiskiej Normy, jeeli nie s objete certyfikacy okreslona w pkt 1
i ktére spetniag wymogi SST.
W przypadku materiatéw, dla ktérych ww. dokumestywymagane przez SST, Zda partia dostarczona do rob&dbie posiadéate dokumenty,
okreslajace w sposéb jednoznaczny jej cechy.
Produkty przemystowe musposiadéd ww. dokumenty wydane przez producenta, a w raatezpby poparte wynikami baflavykonanych przez
niego. Kopie wynikéw tych badabeda dostarczone przez Wykonagvinzynierowi/Kierownikowi projektu.
Jakiekolwiek materialy, ktére nie spetaidych wymaga beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawmprowizujacym Zamawiajcego i Wykonawe w okresie od przekazania Wykonawcy
terenu budowy do kwa okresu gwarancyjnego. Odpowiedzidthea prowadzenie dziennika budowy zgodnie z ohpuicymi przepisami [2] spoczywa ha
Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowyebla dokonywane na bigco i beda dotyczy¢ przebiegu robét, stanu bezpiesg®va ludzi i mienia oraz technicznej i
gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowybzie opatrzony datiego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonatismap podaniem jej imienia i nazwiska
oraz stanowiska stbowego. Zapisy ¢rla czytelne, dokonane trwatechniky, w poradku chronologicznym, bezpednio jeden pod drugim, bez przerw.



Zakczone do dziennika budowy protokoly i inne dokurgebida oznaczone kolejnym numerem aanika i opatrzone dati podpisem
Wykonawcy i Irkyniera/ Kierownika projektu.
Do dziennika budowy natg wpisywa w szczeg6In&ci:
— dat przekazania Wykonawcy terenu budowy,
— dat przekazania przez Zamawieggo dokumentacji projektowej,
— dat uzgodnienia przez syniera/Kierownika projektu programu zapewnienieofak i harmonogramoéw robét,
— terminy rozpocgcia i zakaiczenia poszczeg6inych elementéw robét,
—  przebieg robot, trudrei i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przymygprzerw w robotach,
— uwagi i polecenia lzyniera/Kierownika projektu,
— daty zaradzenia wstrzymania robét, z podaniem powodu,
- zgloszenia i daty odbioréw robét zani@ych i ulegajcych zakryciu, cgiciowych i ostatecznych odbioréw rgb6
- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,
— stan pogody i temperatupowietrza w okresie wykonywania rob6t podleggrh ograniczeniom lub wymaganiom szczeg6inym wazki z warunkami
klimatycznymi,
- zgodna¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich apise dokumentacji projektowej,
— dane dotycgce czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przedtiakcie wykonywania robét,
— dane dotycgce sposobu wykonywania zabezpieczenia robét,
— dane dotyczce jakdci materiatéw, pobierania probek oraz wyniki praepadzonych badez podaniem, kto je przeprowadzat,
- wyniki préb poszczegéinych elementéw budowli z puden, kto je przeprowadzat,
- inne istotne informacje o przebiegu robét.
Propozycje, uwagi i wyfmienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowydab przediaone Irzynierowi/Kierownikowi projektu do
ustosunkowania gi
Decyzje Iryniera/Kierownika projektu wpisane do dziennika twg Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich pidgj lub zagciem
stanowiska.
Whis projektanta do dziennika budowy obligujeyiniera/Kierownika projektu do ustosunkowania. $trojektant nie jest jednak stepomowy i
nie ma uprawnig do wydawania poleéeWykonawcy robét.

(2) Ksiazka obmiaréw

Ksiazka obmiaréw stanowi dokument pozwatgj na rozliczenie faktycznego pegst kadego z elementéw robét. Obmiary wykonanych robét
przeprowadza giw sposéb aigty w jednostkach przytych w kosztorysie i wpisuje do lkgki obmiaréw.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodoblub certyfikaty zgodnici materiatow, orzeczenia o jad@ materialéw, recepty robocze i kontrolne
wyniki badax Wykonawcy leda gromadzone w formie uzgodnionej w programie zapema jakdéci. Dokumenty te stanowizahczniki do odbioru robét.
Winny by¢ udostpnione na kade zyczenie lriyniera/Kierownika projektu.

(4) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zaliczazsbprécz wymienionych w punktach (1) - (3) ngstiace dokumenty:
a) pozwolenie na realizaggadania budowlanego,
b) protokoty przekazania terenu budowy,
c) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne unyosywilno-prawne,
d) protokoty odbioru robot,
e) protokoly z narad i ustate
f)  korespondengjna budowie.

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy dxla przechowywane na terenie budowy w miejscu odpomigedabezpieczonym.
Zaginkcie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowodugoj@atychmiastowe odtworzenie w formie przewidzjgmawem.
Wszelkie dokumenty budowyetla zawsze dogpne dla layniera/Kierownika projektu i przedstawiane do ¥yl nazyczenie Zamawiagpego.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Obmiar rob6t bdzie okréla¢ faktyczny zakres wykonywanych rob6t zgodnie z dokntacy projektows i SST, w jednostkach ustalonych w
kosztorysie.

Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca po pisemnym pduasaieniu Irzyniera/ Kierownika projektu o zakresie obmierzanyohét i terminie
obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru leda wpisane do ksaizki obmiaréw.

Jakikolwiek bid lub przeoczenie (opuszczenie) wédimch podanych wlepym kosztorysie lub gdzie indziej w SST nie zvialWykonawcy od
obowiizku ukaiczenia wszystkich robét. 8lne dane zostarpoprawione wg instrukcji tryniera/Kierownika projektu na ginie.

Obmiar gotowych robétduzie przeprowadzony z ¢gtcicia wymagar do celu miesicznej platnéci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie
okreslonym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawdnzyniera/Kierownika projektu.

7.2. Zasady okrélania ilosci robét i materiatow

Dlugasci i odlegtaici pomigdzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymida obmierzone poziomo wzdtdinii osiowej.
Jeli SST wiaiciwe dla danych rob6t nie wymagaggo inaczej, okjosci beda wyliczone w ni jako diugéé pomnaona przezredni przekréj.
llosci, ktére mag by¢ obmierzone wagowo ¢ba wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymaganiasir.

7.3. Urzadzenia i sprzt pomiarowy

Wszystkie uradzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robgiitraakceptowane przezzymiera/Kierownika projektu.

Urzadzenia i sprgt pomiarowy zostandostarczone przez Wykonagdeeli urzadzenia te lub spetz wymagaj bada atestujcych to Wykonawca
bedzie posiadawazne swiadectwa legalizacii.

Wszystkie urgdzenia pomiaroweddla przez Wykonawg utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie triaanbot.

7.4. Wagi i zasady waenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje agizenia wagowe odpowiadae odnénym wymaganiom SST dlzie utrzymywa to wyposaenie
zapewniaic w sposob aigty zachowanie doktadioi wg norm zatwierdzonych przezzymiera/Kierownika projektu.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary keda przeprowadzone przedgziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robétakié w przypadku wyspowania dhaszej przerwy
w robotach.

Obmiar robét zanikagych przeprowadzaeiv czasie ich wykonywania.

Obmiar rob6t podlegagych zakryciu przeprowadzaggirzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obhé lzda wykonane w sposéb zrozumiaty i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub ehjsci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami umieszczonymikaecie ksazki obmiardw. W
razie braku miejsca szkice mpgby¢ dokczone w formie oddzielnego zaknika do ksizki obmiaréw, ktérego wzér zostanie uzgodniony z
Inzynierem/Kierownikiem projektu.



8. ODBIOR ROBOT
8.1. Rodzaje odbioréw robot

W zaleznosci od ustalé odpowiednich SST, roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi robét zanikagych i ulegajcych zakryciu,
b) odbiorowi czsciowemu,
c) odbiorowi ostatecznemu,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbiodr rob6t zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiér robét zanikapych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej oceniesdbi jakosci wykonywanych robét, ktére w dalszym procesie
realizacji ulega zakryciu.

Odbiér rob6t zanikapych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w czasie udliwiajacym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez
hamowania ogé6lnego pegu robot.

Odbioru rob6t dokonuje aynier/Kierownik projektu.

Gotowa¢ danej czsci rob6t do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem demizika budowy i jednoczesnym powiadomienietyera/Kierownika
projektu. Odbiér bdzie przeprowadzony niezwlocznie, niezpij jednak ni w ciagu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennikeolwdi powiadomienia o
tym fakcie Irtyniera/Kierownika projektu.

Jaka¢ i ilos¢ rob6t ulegajcych zakryciu ocenia fynier/Kierownik projektu na podstawie dokumentéwvierajpcych komplet wynikéw bada
laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone powiar konfrontacji z dokumentagprojektowa, SST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbidr czsciowy

Odbidr czsciowy polega na ocenie #oi i jakosci wykonanych cgsci rob6t. Odbioru cgciowego robot dokonuje sivg zasad jak przy odbiorze
ostatecznym robét. Odbioru rob6t dokonujeyimer/Kierownik projektu.

8.4. Odbior ostateczny robot

8.4.1.Zasady odbioru ostatecznego rob6t

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzetstggo wykonania robét w odniesieniu do ichidlip jakasci i wartasci.

Caltkowite zakéczenie robét oraz gotowé do odbioru ostatecznegqdzie stwierdzona przez Wykonagwpisem do dziennika budowy z
bezzwlocznym powiadomieniem napiie o tym fakcie Inyniera/Kierownika projektu.

Odbiér ostateczny rob6t napt w terminie ustalonym w dokumentach umowy, dtod dnia potwierdzenia przezzimiera/Kierownika projektu
zakaczenia rob6t i przycia dokumentéw, o ktérych mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego rob6t dokona komisja wyznaezwzez Zamawiagego w obecniai Inzyniera/Kierownika projektu i Wykonawcy. Komisja
odbierajica roboty dokona ich oceny jalaowe]j na podstawie przedionych dokumentéw, wynikéw bafla pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodoo
wykonania rob6t z dokumentagprojektove i SST.

W toku odbioru ostatecznego rob6t komisja zapapa realizaci ustalé przyjetych w trakcie odbioréw robét zanikajych i ulegajcych
zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robét emipjacych i robét poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych rob6t aagowych lub rob6t uzupetniggych w warstwigcieralnej lub robotach
wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czy&aooi ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komjsje jaka¢ wykonywanych rob6t w poszczegdlnych asortymentaehnacznie odbiega od wymaganej
dokumentagj projektows i SST z uwzgidnieniem tolerancji i nie ma whkszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu pEEzéstwo ruchu, komisja
dokona poticen, oceniajc pomniejszoam wartas¢ wykonywanych robét w stosunku do wymagazyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2.Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru astaégo robot jest protokét odbioru ostatecznegétrsporadzony wg wzoru ustalonego
przez Zamawiajgcego.
Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zohpany przygotowanastpujace dokumenty:

1. dokumentagj projektows podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkguesli zostata sporadzona w trakcie realizacji umowy,

2.  szczegotowe specyfikacje techniczne (podstawowakmmientéw umowy i ew. uzupetnigie lub zamienne),

3. recepty i ustalenia technologiczne,

4.  dzienniki budowy i ksizki obmiaréw (oryginaty),

5. wyniki pomiaréw kontrolnych oraz bafdlaoznaczé laboratoryjnych, zgodne z SST iew. PZJ,

6. deklaracje zgodrigi lub certyfikaty zgodnéi wbudowanych materiatéw zgodnie z SST i ew. PZJ,

7.  opinig technologicza sporadzom na podstawie wszystkich wynikéw badiepomiaréw zatczonych do dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z
SSTiPZJ,

8.  rysunki (dokumentacje) na wykonanie rob6t towaraggeh (np. na przef@nie linii telefonicznej, energetycznej, gazowsjyietlenia itp.) oraz

protokoty odbioru i przekazania tych robét wdiielom uradzen,
9. geodezyjn inwentaryzagj powykonawc robét i sieci uzbrojenia terenu,
10. kopig mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnejintaryzacji powykonawcze;.
W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzdém przygotowania dokumentacyjnego niedbgotowe do odbioru ostatecznego, komisja w
porozumieniu z Wykonawgowyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego rob6t
Wszystkie zarazdzone przez komigjroboty poprawkowe lub uzupetniae b;da zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamawgsgo.
Termin wykonania rob6t poprawkowych i robét uzuehcych wyznaczy komisja.

8.5. Odbiér pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonangdidr zwhzanych z usunciem wad stwierdzonych przy odbiorze ostatecznyaistniatych
w okresie gwarancyjnym.

Odbiér pogwarancyjnydazie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiekiwzgkdnieniem zasad opisanych w punkcie 8.4 ,Odbiér
ostateczny robét”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ustalenia ogdélne

Podstaw ptatndci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykaxaa jednosti obmiarow ustalom dla danej pozycji kosztorysu.
Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczaltowodstaw pfatngci jest warté¢ (kwota) podana przez Wykonawav danej pozyciji
kosztorysu.
Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji kogmsowej krdzie uwzgédniac wszystkie czynnei, wymagania i badania skladeg¢ s¢ na jej
wykonanie, okrélone dla tej roboty w SST i w dokumentacji projeke).
Ceny jednostkowe lub kwoty ryczaitowe robétip obejmowa:
- robocizr, bezpdredni wraz z towarzyszymi kosztami,
- wartas¢ zuzytych materiatdbw wraz z kosztami zakupu, magazynmoaewentualnych ubytkéw i transportu na terendond
- wartc¢ pracy sprztu wraz z towarzysgymi kosztami,
- koszty pdrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
— podatki obliczone zgodnie z obawijacymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie najewlicza¢ podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogélne D-M-00.00.00

Koszt dostosowaniagto wymaga warunkéw umowy i wymagaogolnych zawartych w D-M-00.00.00 obejmuje wszigstkarunki okrélone w
ww. dokumentach, a nie wyszczegoélnione w koszterysi



9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdéw/przejazdéw i orgarjizachu obejmuje:

opracowanie oraz uzgodnienie zynierem/Kierownikiem projektu i odpowiednimi instgfjami projektu organizacji ruchu na czas trwaniddwy, wraz
z dostarczeniem kopii projektuzynierowi/Kierownikowi projektu i wprowadzaniem dajgeh zmian i uzgodnfewynikajacych z postpu robot,
(b) ustawienie tymczasowego oznakowanidwietlenia zgodnie z wymaganiami bezpietsteva ruchu,
(c) optaty/dzierawy terenu,
(d) przygotowanie terenu,
(e) konstrukcg tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikéw, kgamikéw, barier, oznakowei drenau,
(f) tymczasow przebudow urzadzen obcych.

Koszt utrzymania objazdéw/przejazdéw i organizaaghu obejmuje:
(a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i ugciei tymczasowych oznakowaionowych, poziomych, bariegwiatet,
(b) utrzymanie ptynnéci ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdéw/przejazdéw i organizaajchu obejmuje:
(a) usunicie wbudowanych materiatéw i oznakowania,
(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

(a

=

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (D2Nr 89, poz. 414 z faiejszymi zmianami).

2. Zarzdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopa2@01 r. w sprawie dziennika budowy, mantd rozbidrki oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. Nr
138, poz. 1555).

3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publidziiipz. U. Nr 14, poz. 60 z gdiejszymi zmianami).

SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE
D-01.01.01
ODTWORZENIE TRASY
| PUNKTOW WYSOKO SCIOWYCH

1. WSTEP
1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczneT$ a1 wymagania dotyece wykonania i odbioru
robdt zwizanych z odtworzeniem trasy drogowej i jej punkigysokaiciowych przy wykonaniu robot
wymienionych na stronie tytutowe;j

1.2. Zakres robo6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotygzasad prowadzenia rob6t zeanych z wszystkimi
czynnaciami umaliwiajacymi i magcymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu tidrsgowe) .

1.3.1.0dtworzenie trasy i punktéw wysod@owych

W zakres robét pomiarowych, zyganych z odtworzeniem trasy i punktow wységiowych wchodz:
j) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokavego punktéw gtéwnych osi trasy i punktow
wysokasciowych,
k) uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyzeate osi),
[) wyznaczenie dodatkowych punktéw wysé&owych (reperéw roboczych),
m) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,
n) zastabilizowanie punktéw w sposob trwaty, ochrafaprzed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposéb
utatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Punkty gtéwne trasy - punkty zatamania osi trasmkty kierunkowe oraz pogtkowy i koncowy punkt
trasy.

1.4.2.Pozostate okidenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagawoigolne” pkt 1.4.
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1.5. Ogo6lne wymagania dotyegce robot
Ogo6Ine wymagania dotygze rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbjkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatlow

Ogoblne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i skladowania padenOST D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogdélne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Do utrwalenia punktéw gtéwnych trasy nalestosowa pale drewniane z gwdziem lub petem
stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o dkagjokoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza gearobot ziemnych, wasiedztwie punktow zatamania trasy,
powinny mie srednic; od 0,15 do 0,20 m i dlugéood 1,5do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktéw najestosowa paliki drewnianerednicy od 0,05 do 0,08 mii
dtugdsci okoto 0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w isiadej nawierzchni bolce staloweednicy 5 mm i
dtugasci od 0,04 do 0,05 m.

»Swiadki” powinny mi& diugasi¢ okoto 0,50 m i przekroj prostatay.

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce spratu

Ogolne wymagania dotysze sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” Pkt
3.2. Sprat pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktéw wysakmwvych naley stosowd nastpujacy sprzt:
b) teodolity lub tachimetry,
c) niwelatory,
d) dalmierze,
e) tyczki,
f) faty,
g) tasmy stalowe, szpilki.
Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jejkiaw wysokaciowych powinien
gwarantowd uzyskanie wymaganej doktadimd pomiaru.

4. TRANSPORT
4.1. Ogoélne wymagania dotycgce transportu
Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagdalne” pkt 4.
4.2, Transport sprzetu i materiatéw
Sprz:t i materiaty do odtworzenia trasy tra przewoz dowolnymisrodkami transportu.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogo6lne zasady wykonania robét
Ogoblne zasady wykonania robét podano w OST D-MQQO0 ,Wymagania ogdlne” pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny &yvykonane zgodnie z oboaziujacymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do 7).

Przed przyapieniem do robét Wykonawca powinien prxepd Zamawiajcego dane zawiergje
lokalizacg i wspétrzdne punktéw gtéwnych trasy oraz reperow.

W oparciu o materiaty dostarczone przez Zamawejo, Wykonawca powinien przeprowadzi
obliczenia i pomiary geodezyjne nierine do szczegdtowego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny byvykonane przez osoby posiagtsg odpowiednie kwalifikacje i
uprawnienia.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgamszystkich punktéw pomiarowych i ich oznatcze czasie
trwania robot. Jeeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawjo zostanzniszczone przez Wykonawc
swiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworz@ese konieczne do dalszego prowadzenia robéinpstan
one odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczn@dwidtowej realizacji rob6t nate do
obowiazkéw Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktow gtéwnych osiaiy i punktéw wysokdciowych
Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtéwne pomy by zastabilizowane w sposéb trwaty, przy
uzyciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, az@kowizane do punktéw pomocniczych, paoych
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poza granig rob6t ziemnych. Maksymalna odlegtqoomiedzy punktami gtéwnymi na odcinkach prostych nie
moze przekracza 500 m.

Maksymalna odlegkg miedzy reperami roboczymi wzdiurasy drogowej w terenie ptaskim
powinna wynosi 500 metréw, natomiast w terenie falistym i gérskiowinna by¢ odpowiednio zmniejszona,
zaleznie od jego konfiguraciji.

Repery robocze nalg zatlazy¢ poza granicami rob6t zaganych z wykonaniem trasy drogowej i
obiektow towarzyszych. Jako repery robocze mma wykorzysté punkty state na stabilnych, istrieych
budowlach wzdta trasy drogowej. O ile brak takich punktow, repesigocze naley zatazy¢ w postaci stupkdw
betonowych lub grubych ksztattownikow stalowychadmonych w gruncie w sposéb wyklucaaj osiadanie.

Rzedne reperow roboczych naleokresla¢ z taky doktadndcia, abysredni bhd niwelacji po
wyréwnaniu byt mniejszy od 4 mm/km, stostjniwelacg podwoéjra w nawiazaniu do reperow magtwowych.

Repery robocze powinny byvyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigcajwyrane i
jednoznaczne okékenie nazwy reperu i jegogdnej.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy natg wykona w oparciu o dokumentagprojektows oraz inne dane geodezyjne
przekazane przez Zamawieggo, przy wykorzystaniu sieci poligonizacjingwowej albo innej osnowy
geodezyjnej, okrdonej w dokumentacji projektowe;.

O¢ trasy powinna bywyznaczona w punktach gtéwnych i w punktacBrpdnich w odlegtéci
zalenej od charakterystyki terenu i uksztattowaniaytydescz nie rzadziej nico 50 metrow.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonetrasly w stosunku do dokumentacji projektowej nie
moze by¢ wigksze nk 5 cm. Rzdne niwelety punktow osi trasy najewyznaczy z doktadnécia do 1 cm w
stosunku do r@nych niwelety okrdonych w dokumentacji projektowe;.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nalaizy¢ materialtdbw wymienionych w pkt 2.2.

Usunkcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko woveczaly Wykonawca robo6t zagt je
odpowiednimi palami po obu stronach osi, umieszgebmpoza granicrobot.

5.5. Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych

Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych obejmuje wyzeaie krawdzi nasypow i wykopow na
powierzchni terenu (okétenie granicy robot), zgodnie z dokumeniggjojektova oraz w miejscach
wymagagcych uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzeriétro

Do wyznaczania kragdzi nasypéw i wykopdw naty stosowa dobrze widoczne paliki lub wiechy.
Wiechy naley stosowd w przypadku nasypéw o wysol@ przekraczajcej 1 metr oraz wykopow ghszych
niz 1 metr. Odlegt&¢ migdzy palikami lub wiechami natg dostosowé do uksztattowania terenu oraz geometrii
trasy drogowej. Odlegké ta co najmniej powinna odpowiatadstpowi kolejnych przekrojow poprzecznych.

Profilowanie przekrojéw poprzecznych musi utiwia¢ wykonanie nasypéw i wykopdéw o ksztalcie
zgodnym z dokumentagcprojektows.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci rob6t

Ogoblne zasady kontroli jako rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.
6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrolk jakosci prac pomiarowych zwzanych z odtworzeniem trasy i punktow wyséiowych
nalezy prowadzé wedtug ogodlnych zasad oktenych w instrukcjach i wytycznych GUGIK (1,2,3,4657)
zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt 5.4.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w OST D-M-00@QWymagania ogélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostik obmiarova jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.
Obmiar rob6t zwjzanych z wyznaczeniem obiektow jest&da obmiaru rob6t mostowych.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-0@00QQWymagania ogélne” pkt 8.
8.2. Sposob odbioru robot

Odbior robdt zwizanych z odtworzeniem trasy w terenie gasie na podstawie szkicow i dziennikéw
pomiaréw geodezyjnych lub protokétu z kontroli geadinej, ktore Wykonawca przedktadaynierowi.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. OgdIne ustalenia dotycgce podstawy platndci

Ogolne ustalenia dotygee podstawy piatrigi podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne”
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 km wykonania rob6t obejmuje:
h) sprawdzenie wyznaczenia punktow gtéwnych osi trgaynktow wysokéciowych,
i) uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
i) wyznaczenie dodatkowych punktéw wysé&owych,
k) wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnytyezeniem dodatkowych przekrojow,
[) zastabilizowanie punktéw w sposob trwaly, ochrarteprzed zniszczeniem i oznakowanie utatgdej
odszukanie i ewentualne odtworzenie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

— Instrukcja techniczna 0-1. Ogoélne zasady wykonyeamac geodezyjnych.
— Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga ityegis Gtowny Urzd Geodezji i Kartografii, Warszawa
1979.
— Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa poajdaUGiK 1978.
- Instrukcja techniczna G-2. Wysalaowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.
— Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i ekgsciowe, GUGIK 1979.
— Woytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK 1983.

SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE
D-04.01.01
KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM
| ZAG ESZCZANIEM PODLO ZA

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej SS& wymagania dotycge wykonania i odbioru robot
zwiazanych z wykonywaniem koryta wraz z profilowanierag;szczaniem podia
gruntowego przy wykonaniu rob6t wymienionych nawsie tytutowej.

1.2. Zakres robo6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robot
zwiazanych z wykonaniem koryta przeznaczonego deemtia konstrukcji nawierzchni.

1.3. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawoweaszgodne z obowvazujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i definicjami podanymi w OST D-M-00.00.08/ymagania ogoélne” pkt 1.4.

1.5. Ogo6lne wymagania dotyerce robot

Ogodlne wymagania dotygee robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 1.5.
2. MATERIALY

Nie wystpuja.
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3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu

Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne”pkt 3.

3.2. Sprat do wykonania robot

Wykonawca przyspujacy do wykonania koryta i profilowania podi powinien
wykaza& si¢ mazliwoscia korzystania z nagbujacego sprztu:
0) réwniarek lub spycharek uniwersalnych z ke ustawianym lemieszem;
p) koparek z czerpakami profilowymi (przy wykonywaniaskich koryt),
g) walcéw statycznych, wibracyjnych lub ptyt wibracyg.

Stosowany spez nie maze spowodowaniekorzystnego wptywu na wiawosci
gruntu poditaa.

4. TRANSPORT
4.1. Ogoélne wymagania dotycgce transportu

Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0goIne”

4.2, Transport materiatow

Wymagania dotycgce transportu materiatow podano w OST D-M-00.00.00
~Wymagania ogoélne”

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w OST D-M@00 ,Wymagania ogolne”
5.2. Warunki przystapienia do robét

Wykonawca powinien przygti¢ do wykonania koryta oraz profilowania i
zag:szczenia podta bezpérednio przed rozpogziem robot zwizanych z wykonaniem
warstw nawierzchni. WcZaiejsze przysipienie do wykonania koryta oraz profilowania i
zag:szczania podtma, w korzystnych warunkach atmosferycznych.

W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zagczonym podtzu nie mae
odbywa sie ruch budowlany, niezwrany bezpérednio z wykonaniem pierwszej warstwy
nawierzchni.

5.3. Wykonanie koryta

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowarkaryta w planie i profilu powinny
by¢ wczeniej przygotowane.

Paliki lub szpilki naley ustawig w osi drogi i w rzdach rownolegtych do osi drogi
lub w inny sposdb zaakceptowany przezyhiera. Rozmieszczenie palikow lub szpilek
powinno umaliwia¢ naciagniecie sznurkow lub linek do wytyczenia robét w agbstch nie
wigkszych nk co 10 metrow.

Rodzaj spretu, a w szczegolrioi jego moc nalegy dostosowa do rodzaju gruntu, w
ktérym prowadzoneasroboty i do trudnéci jego odspojenia.

Koryto mazna wykonywa recznie, gdy jego szeroké nie pozwala na zastosowanie
maszyn, na przyktad na poszerzeniach lub w przypaolsét o matym zakresie.

Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta poefnby wykorzystany zgodnie z
ustaleniami dokumentaciji projektowej i SST, tj. wlbwany w nasyp lub odwieziony na
odktad. Profilowanie i zagzczenie podia naley wykona& zgodnie z zasadami
okreslonymi w pkt 5.4.

5.4. Profilowanie i zagszczanie podtaa

Przed przysfpieniem do profilowania podke powinno by oczyszczone ze wszelkich
zanieczyszcze

Po oczyszczeniu powierzchni pogonaley sprawdzt, czy istniegce rzdne terenu
umazliwiaja uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanychdaych podtaa. Zaleca si aby
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rzedne terenu przed profilowaniem byly o co najmniepbwyzsze nk projektowane rane
podiaza.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spetniony i wggtija zanzenia poziomu w podia
przewidzianym do profilowania, Wykonawca powinigrukhnic podtaze na gébokasé
zaakceptowanprzez Irzyniera, dowie¢ dodatkowy grunt spetniggy wymagania
obowigzujace dla gornej strefy korpusu, w o koniecznej do uzyskania wymaganych
rzednych wysokéciowych i zagsci¢ warstwe do uzyskania wartgi wskaznika
zag:szczenia, okrdonych w tablicy 1.

Do profilowania podiga naley stosowa rowniarki. Scicty grunt powinien bg
wykorzystany w robotach ziemnych lub w inny sposob

Bezpdrednio po profilowaniu podi@ naley przystpi¢ do jego zagszczania.
Zageszczanie podima naley kontynuowa do osagniecia wskanika zagszczenia nie
mniejszego od podanego w tablicy 1. Wakk zag:szczenia naley okresla¢ zgodnie z BN-
77/8931-12 [5].

Tablica 1. Minimalne wartei wskaznika zagszczenia podiaa (I)

Minimalna wartéc¢ | dla:
Strefa Autostrad i drég Innych drég
korpusu ekspresowych|  Ruch cizki Ruch mniejszy
i bardzo cgzki od ciezkiego
Goérna warstwa o gruléoi 20 cm 1,03 1,00 1,00
Na gkbokasci od 20 do 50 cm og
powierzchni podioa 1,00 1,00 0,97

W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat twgry podiaze uniemaliwia przeprowadzenie badania
zag:szczenia, kontrglzag:szczenia naley oprze€ na metodzie obgken ptytowych. Naley okresli¢ pierwotny i
wtérny modut odksztalcenia podio wedlug BN-64/8931-02 [3]. Stosunek wtérnego inp@nego modutu
odksztatcenia nie powinien przekra¢Z32.

Wilgotnas¢ gruntu podiéga podczas zagzczania powinna by rowna wilgotnéci optymalnej z
tolerancjy od -20% do +10%.

5.5. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zagszczonego podia

Podtae (koryto) po wyprofilowaniu i zagzczeniu powinno liyutrzymywane w
dobrym stanie.

Jezeli po wykonaniu robo6t zwizanych z profilowaniem i zagzczeniem podia
nastpi przerwa w robotach i Wykonawca nie przystatychmiast do uktadania warstw
nawierzchni, to powinien on zabezpieéppodiaze przed nadmiernym zawilgoceniem, na
przyktad przez roziegenie folii.

Jezeli wyprofilowane i zagszczone podige ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to do uktadania

kolejnej warstwy ména przysipi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podta Inzynier oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykoeani
niezlednych napraw. Jeli zawilgocenie nagpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to
napraw wykona on na wiasny koszt.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jakai rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne”.
6.2. Badania w czasie robo6t

6.2.1.Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw

Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw dotyczcych cech geometrycznych i
zag:szczenia koryta i wyprofilowanego podépodaje tablica 2.

Tablica2.  Cgstotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow wykonanego koryta i wyprofilowanego pmiG

Lp. | Wyszczegolnienie bada Minimalna czstotliwos¢
i pomiaréw bada i pomiaréw
1 | Szeroké¢ koryta 10 razy na 1 km
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2 | Réwna¢ podiuzna co 20 m na kalym pasie ruchu
3 | Rébwnd¢ poprzeczna 10 razy na 1 km
4 | Spadki poprzeczné 10 razy na 1 km
- co 25 m w osi jezdni i na jej kraxdziach dla autostrad
5 | Rzdne wysokéciowe i drég ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drog
6 Uksztattowanie osi w co 25 m w osi jezdni i na jej kradziach dla autostrad
planie” i drég ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drog
Cd. tablicy 2
7 Zageszczenie, wilgotn& | w 2 punktach na dziennej dzialce roboczej, lecz nie
gruntu poditaa rzadziej nk raz na 600 M
*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksataania osi w planie natg
wykona w punktach gtéwnych tukéw poziomych

6.2.2.Szerokd¢ koryta (profilowanego podia)

Szeroké¢ koryta i profilowanego podi@ nie mae r&@ni¢ sic od szerokéci
projektowanej o wicej niz +10 cm i -5 cm.

6.2.3.Rownas¢ koryta (profilowanego podia)

Nieréwnaci podtuzne koryta i profilowanego podia naley mierzy 4-metrowy tata
zgodnie z normp BN-68/8931-04 [4].

Nierébwnaci poprzeczne naky mierzy¢ 4-metrowy tata.

Nierowndgci nie mog przekracz&20 mm.

6.2.4.Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne koryta i profilowanego padipowinny by zgodne z
dokumentagj projektows z tolerancj £ 0,5%.
6.2.5.Rzedne wysokéciowe

R&znice pomedzy rzdnymi wysokdciowymi koryta lub wyprofilowanego podia i
rzednymi projektowanymi nie powinny przekrac¢zel cm, -2 cm.

6.2.6.Uksztattowanie osi w planie

Os w planie nie mge by przesungta w stosunku do osi projektowanej xzeej niz +
3 cm dla autostrad i drog ekspresowych lubcej niz £ 5 cm dla pozostatych drég.
6.2.7.Zageszczenie koryta (profilowanego podé&)

Wskanik zag;szczenia koryta i wyprofilowanego podéokrelony wg BN-77/8931-
12 [5] nie powinien b§ mniejszy od podanego w tablicy 1.

Je&li jako kryterium dobrego zagzczenia stosujeesporéwnanie wart&ci modutéw
odksztatcenia, to waréé stosunku wtérnego do pierwotnego modutu odksztédce
okreslonych zgodnie z normBN-64/8931-02 [3] nie powinna byvigksza od 2,2.

Wilgotnas¢ w czasie zagszczania naley bad@ wedtug PN-B-06714-17 [2].
Wilgotnos¢ gruntu podtaa powinna b¥ rowna wilgotnéci optymalnej z tolerangjod
-20% do + 10%.

6.3. Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta (prdilowanego podiaa)

Wszystkie powierzchnie, ktore wykazwyicksze odchylenia cech geometrycznych od
okreslonych w punkcie 6.2 powinny Byhaprawione przez spulchnienie delgikasci co
najmniej 10 cm, wyrOGwnanie i powtorne zagczenie. Dodanie nowego materiatu bez
spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne
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7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-Q0@MWymagania ogolne” pkt
7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego koryta.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robot podano w OST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt
8.

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentacja projek{@®&T i
wymaganiami layniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toteji wg
punktu 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrsgi podano w OST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fikoryta obejmuje:
r) prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
s) odspojenie gruntu z przerzutem na pobocze i rozpheaniem,
t) zatadunek nadmiaru odspojonego gruntdroaki transportowe i odwiezienie na odktad lub masy
u) profilowanie dna koryta lub podia,
V) zag:szczenie,
w) utrzymanie koryta lub podia,
X) przeprowadzenie pomiarow i badiaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji teclamig;.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek grun

2. PN-/B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. ©@zanie wilgotnéci

3. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie toooldksztatcenia
nawierzchni podatnych i podita przez obeizenie piyt

4. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar résghnawierzchni
planografem i tat

5. BN-77/8931-12 Oznaczanie wgkéa zagszczenia gruntu

SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE
D-04.03.01
OCZYSZCZENIE | SKROPIENIE
WARSTW KONSTRUKCYJNYCH

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej SS% wymagania dotyexce wykonania i odbioru rob6t zyganych z
oczyszczeniem i skropieniem warstw konstrukcyjngatwierzchni przy wykonaniu robét wymienionych na
stronie tytutowe;j.

1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robot

zwigzanych z oczyszczeniem i skropieniem warstw koRstijnych przed utgeniem

nastpnej warstwy nawierzchni dla przebudowy j.w.

17



1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawoweaszgodne z obowvazujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00ymagania ogoélne”

1.5. Ogo6lne wymagania dotyerce robot

Ogo6lne wymagania dotygee rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbIn
2. MATERIALY
2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatlow

Ogodlne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i skladowania, pome
OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne”

2.2. Rodzaje materiatéw do wykonania skropienia

Materiatami stosowanymi przy skropieniu warstw &wakcyjnych nawierzchnias
a) do skropienia podbudow asfaltowych i warstw esmanek mineralno-asfaltowych:
— kationowe emulsje szybkorozpadowe wg WT.EmA-1994 [5
— uplynnione asfalty szybkoodparowywalne wg PN-C-35[3],
— asfalty drogowe D 200 lub D 300 wg PN-C-96170 [2],

2.3. Wymagania dla materiatow

Wymagania dla kationowej emulsji asfaltowej podanBmA-94 [5].
Wymagania dla asfaltéw drogowych podano w PN-C79G2].

2.4. Zuzycie lepiszczy do skropienia

Orientacyjne zzycie lepiszczy do skropienia warstw konstrukcyjnyewierzchni
podano w tablicy 1.

Tablica 1. Orientacyjne zycie lepiszczy do skropienia warstw konstrukcyjnyewierzchni

Lp. Rodzaj lepiszcza zycie (kg/nf)
1 | Emulsja asfaltowa kationowa od 0,4 do 1,2
2 | Asfalt drogowy D 200, D 300 od 0,4 do 0,6

Doktadne zuycie lepiszczy powinno l#yustalone w zalanosci od rodzaju warstwy i
stanu jej powierzchni .

2.5. Skladowanie lepiszczy

Warunki przechowywania nie mggowodowa utraty cech lepiszcza i ol@inia jego
jakaoscei.

Lepiszcze naley przechowywa w zbiornikach stalowych wypoganych w
urzadzenia grzewcze i zabezpieczonych przedegesh wody i zanieczyszczeniem.
Dopuszcza gimagazynowanie lepiszczy w zbiornikach murowanyetonowych lub
zelbetowych przy spetnieniu tych samych warunkowigigpodano dla zbiornikow stalowych.

Emulsg mazna magazynowaw opakowaniach transportowych lub stacjonarnych
zbiornikach pionowych z nalewaniem od dna.

Nie naley stosowa zbiornika walcowego lacego, ze wzgldu na tworzenie gsina
duzej powierzchni cieczy ,kaucha” asfaltowego zatykajego péniej przewody.

Przy przechowywaniu emulsji asfaltowej ngl@rzestrzegazasad ustalonych przez
producenta.

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu

Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 3.
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3.2. Sprat do oczyszczania warstw nawierzchni

Wykonawca przyspujacy do oczyszczania warstw nawierzchni, powinien ang
sie mazliwoscia korzystania z nagbujacego sprztu:
— szczotek mechanicznych,

zaleca si uzycie uradzen dwuszczotkowych. Pierwsza ze szczotek powinrga by
wykonana z twardych elementéw czysgoyzch i shzy¢ do zdrapywania oraz usuwania
zanieczyszczeprzylegajpcych do czyszczonej warstwy. Druga szczotka powposada
migkkie elementy czyszaze i shzy¢ do zamiatania. Zalecagsizywanie szczotek
wyposaonych w uradzenia odpylajce,
— sprzarek,
- zbiornikéw z wod,
— szczoteke¢cznych.

3.3. Sprat do skrapiania warstw nawierzchni

Do skrapiania warstw nawierzchni najeizywac skrapiark lepiszcza. Skrapiarka
powinna by wyposaona w uradzenia pomiarowo-kontrolne pozwajeg¢ na sprawdzanie i
regulowanie nagpujacych parametrow:

— temperatury rozkladanego lepiszcza,

— cisnienia lepiszcza w kolektorze,

— obrotéw pompy dozugej lepiszcze,

— predkosci poruszania siskrapiarki,

— wysokaci i diugaici kolektora do rozktadania lepiszcza,
— dozatora lepiszcza.

Zbiornik na lepiszcze skrapiarki powinienchigolowany termicznie tak, aby byto
mozliwe zachowanie statej temperatury lepiszcza.

Wykonawca powinien posiadlaktualneswiadectwo cechowania skrapiarki.

Skrapiarka powinna zapewniozktadanie lepiszcza z tolerasej 10% od ilgci
zalazone.

4. TRANSPORT
4.1. Ogdélne wymagania dotycgce transportu

Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 4.

4.2. Transport lepiszczy

Asfalty mog by¢ transportowane w cysternach kolejowych lub samdotwych,
posiadajcych izolacg termiczry, zaopatrzonych w ugdzenia grzewcze, zawory spustowe i
zabezpieczonych przed dgsem wody.

Emulsja mae by¢ transportowana w cysternach, autocysternach, skkaeh, beczkach i innych
opakowaniach pod warunkierre nie kzda korodowaty pod wptywem emulsji i niestly powodowaly jej
rozpadu. Cysterny przeznaczone do przewozu enpagjinny by przedzielone przegrodami, dzieymi je na
komory o pojemngci nie wickszej niz 1 nt, a kaida przegroda powinna ngievykroje w dnie umaliwiajace
przeptyw emulsji. Cysterny, pojemniki i zbiornikizeznaczone do transportu lub skladowania emubsjimny
by¢ czyste i nie powinny zawietaesztek innych lepiszczy.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogo6lne zasady wykonania robét

Ogodlne zasady wykonania robo6t podano w OST D-M@00 ,Wymagania ogolne”
pkt 5.

5.2. Oczyszczenie warstw nawierzchni

Oczyszczenie warstw nawierzchni polega na gsiniuznego materiatu, brudu, btota
i kurzu przy ayciu szczotek mechanicznych, a w razie potrzebyywmmtl cénieniem. W
miejscach trudno daginych naley uzywa¢ szczotek¢gcznych. W razie potrzeby, na
terenach niezabudowanych, begeanio przed skropieniem warstwa powinng by
oczyszczona z kurzu przyyciu spezonego powietrza.
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5.3. Skropienie warstw nawierzchni

Warstwa przed skropieniem powinnalmczyszczona.

Jezeli do czyszczenia warstwy bytaywana woda, to skropienie lepiszczemzao
nastpi¢ dopiero po wyschgciu warstwy, z wyjtkiem zastosowania emulsji, przy ktorych
nawierzchnia mee by wilgotna.

Warstwa nawierzchni powinna dgkrapiana lepiszczem przyyeiu
skrapiarek, a w miejscach trudno dgstych ecznie (za pomagcweza z dysz rozpryskow).

Temperatury lepiszczy powinny rd@ si¢ w przedziatach podanych w tablicy 2.

Tablica 2. Temperatury lepiszczy przy skrapianiu

Lp. Rodzaj lepiszcza TemperatuPCj
1 | Emulsja asfaltowa kationowa od 20do 40"
2 | Asfalt drogowy D 200 od 140 do 150
3 | Asfalt drogowy D 300 od 130 do 140

*) W razie potrzeby emulsjnalezy ogrza& do temperatury zapewnigiej wymagan lepkasé.

Jezeli do skropienia zostatazyta emulsja asfaltowa, to skropiona warstwa powinna
by¢ pozostawiona bez jakiegokolwiek ruchu na czaslgbzy dla umaliwienia penetracji
lepiszcza w warstwi odparowania wody z emulsji. W zatesci od rodzaju aytej emulsji
czas ten wynosi od 1 godz. do 24 godzin.

Przed utégeniem warstwy z mieszanki mineralno-bitumicznej \Wy&wca powinien zabezpieczy
skropiory warstw nawierzchni przed uszkodzeniem dopuszgzajlko niezlgdny ruch budowlany.
6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jakai rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 6.

6.2. Badania w czasie rob6t

6.2.1.Badania lepiszczy

Ocena lepiszczy powinna bgparta na atestach producenta z ty#n\Wykonawca
powinien kontrolowa dla kazdej dostawy wiéciwosci lepiszczy podane w tablicy 3.

Tablica 3. Wiaciwosci lepiszczy kontrolowane w czasie robot

. Kontrolowane Badanie
Lp. Rodzaj lepiszcza i
wihasciwosci wedtug normy
1 | Emulsja asfaltowa kationowa lepkas¢ EmA-94 [5]
2 | Asfalt drogowy penetracja PN-C-04134 [1]

6.2.2.Sprawdzenie jednorodia skropienia i zaycia lepiszcza

Nalezy przeprowadzi kontrok ilosci rozkltadanego lepiszcza wedtug metody podanepraawaniu
~Powierzchniowe utrwalenia. Oznaczaniesdorozkladanego lepiszcza i kruszywa” [4].

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-Q0@MWymagania ogolne” pkt
7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarowy jest:
- m? (metr kwadratowy) oczyszczonej powierzchni,
- m? (metr kwadratowy) powierzchni skropionej.
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8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w OST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt
8.

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentggjojektows, jezeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg p&a/ wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. OgdIne ustalenia dotycgce podstawy platndci

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrsgi podano w OST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 rh oczyszczenia warstw konstrukcyjnych obejmuije:
— mechaniczne oczyszczeniezlaj nizej potazonej warstwy konstrukcyjnej nawierzchni z ewentyain
polewaniem wod lub uzyciem spezonego powietrza,
— reczne odspojenie stwardniatych zanieczysacze
Cena 1 rhiskropienia warstw konstrukcyjnych obejmuije:
— dostarczenie lepiszcza i napetnienie nim skrapjarek
— podgrzanie lepiszcza do wymaganej temperatury,
— skropienie powierzchni warstwy lepiszczem,
— przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji techniejz

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-C-04134 Przetwory naftowe. Pomiar penetiasfaltow
2. PN-C-96170 Przetwory naftowe. Asfalty drogowe
3. PN-C-96173 Przetwory naftowe. Asfalty uptynniokigN do

nawierzchni drogowych
10.2. Inne dokumenty

y) .Powierzchniowe utrwalenia. Oznaczaniesdbrozktadanego lepiszcza i kruszywa”. Zaleconepr@DDP do
stosowania pismem GDDP-5.3a-551/5/92 z dnia 1992-02-03.
z) Warunki Techniczne. Drogowe kationowe emulsje &sfed EmA-94. IBDIM - 1994 r.

SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE
D-04.04.00
PODBUDOWA Z KRUSZYW.
WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej SS% wymagania ogolne dotysze wykonania i odbioru robét zagdanych z
wykonywaniem podbudowy z kruszyw gfabivanych mechanicznie, przy wykonaniu robot

wymienionych na stronie tytutowe;j

1.3. Zakres robo6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robot aganych z
wykonywaniem podbudéw z kruszyw stabilizowanych hatcznie wg PN-S-06102 [21] i obejralpST:
D-04.04.01 Podbudowa z kruszywa naturalnego stalpithtnego mechanicznie,

D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa famanego stabibr®go mechanicznie,

Podbudow z kruszyw stabilizowanych mechanicznie wykonugge ajodnie z ustaleniami podanymi w
dokumentacji projektowej, jako podbud@womocnicz i podbudow zasadnicz wg Katalogu typowych
konstrukcji nawierzchni podatnych i pétsztywnychi]3
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1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Stabilizacja mechaniczna - proces technologiczolegajcy na odpowiednim zagzczeniu w
optymalnej wilgotnéci kruszywa o wiéciwie dobranym uziarnieniu.

1.4.2.Pozostatokreslenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagawnigolne” pkt 1.4 oraz w OST dotygzych
poszczegoélnych rodzajow podbudow z kruszyw staiwiemych mechanicznie:

D-04.04.01 Podbudowa z kruszywa naturalnego stalmi#anego mechanicznie,

D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa famanego stabibr@go mechanicznie,

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotysee robot podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbjwkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatlow

Ogo6lne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, padev OST D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatéw

Materialy stosowane do wykonania podbudoéw z krasgtabilizowanych mechanicznie podano w OST
dotyczicych poszczegoélnych rodzajow podbudow:
D-04.04.01 Podbudowa z kruszywa naturalnego stalmtanego mechanicznie,
D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa famanego stabibr®go mechanicznie,
2.3. Wymagania dla materiatow

2.3.1.Uziarnienie kruszywa

Krzywa uziarnienia kruszywa, oktena wedtug PN-B-06714-15 [3] powinna& migdzy krzywymi
granicznymi pél dobrego uziarnienia podanymi nainjs 1.
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podbudo Bok oczka sita, mm

we

zasadnicg (gérm warstwe) lub podbudow jednowarstwow
1-3 kruszywo na podbud@vwpomocnicz (dolmn warstwe)

Krzywa uziarnienia kruszywa powinnadegiagta i nie mae przebiegaod dolnej krzywej granicznej
uziarnienia do gornej krzywej granicznej uziarngena gsiednich sitach. Wymiar najekszego ziarna
kruszywa nie mge przekracz&2/3 grubdci warstwy uktadanej jednorazowo.

2.3.2.Wiasciwosci kruszywa
Kruszywa powinny spetniawymagania okrdone w tablicy 1.

Tablica 1.
Wymagania
o Kruszywa Kruszywa _—
Lp. Wyszczegblnienie naturalne tamane Zuzel Badania
wiasciwosci Podbudowa wedtug
zasa] pomo¢ zasad porho zasad pomoc
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d- | -nicza - c- - -nicza
nicza nicza| nicza | nicza
1 | Zawartd¢ ziarn od2| od2 |od2| 0od2 | 0od2| od2 PN-B-
mniejszych ni 0,075 do | do12| do |do12|do 10| do 12| 06714
mm, % (m/m) 10 10 -15 [3]
2 | Zawarté¢ nadziarna, PN-B-
% (m/m), nie w¢cej niz 5 10 5 10 5 10 06714
-15 [3]
3 | Zawartd¢ ziarn PN-B-
nieforemnych 35 45 35 40 i i 06714
%(m/m), nie wgcej niz -16 [4]
4 | Zawartd¢
zanieczyszcze 1 1 1 1 1 1 OEAI,\;BE il]
organicznych, %(m/m),
nie wigcej niz
5 F\:ﬁfi‘rﬁt"r@fﬂko""y POl od | 0d30| od |od30| ] BN-
zag:szczeniu metagdl 38 do 70 38 do 70 6611/8[22]1
lub Il wg PN-B-04481,
% 70 70
6 | Scieralng¢ w bebnie
Los Angeles
a) scieralnd¢ catkowita
po petnej liczbie
obrotow, nie wgcejnz | 35 45 35 50 40 50
b) scieralna¢ czsciowa PN-B-
po 1/5 pelnej liczby 06714
obrotow, nie wgcej niz | 30 40 30 35 30 35 -42 [12]
7 | Nasikliwosé¢, %(m/m), PN-B-
nie wigcej niz 2.5 4 3 5 6 8 06714
-18 [6]
8 | Mrozoodpornéc, PN-B-
ubytek masy po 25 5 10 5 10 5 10 06714
cyklach zamrza- -19 [7]
nia, %(m/m), nie wicej
niz
9 Rozpad krzemianowy i 521754
zela- - - - - 1 3 37
. [10]
zawy hcznie, % (m/m), PN-B-
nie wigcej niz 06714
-39 [11]
10 | Zawarté¢ zwiazkdw PN-B-
siarki w przeliczeniu na 1 1 1 1 2 4
: 06714
S_Os, 04)(r.n/m), nie 28[9]
wigce] ne
11 | Wskenik nasnosci Wi
mie-szanki kruszywa,
%, nie mniejszy .
a) przy zagszczeniu d 80 60 80 60 80 60 PN-S-
>1,00 120 - 120 - 120 - 06102
b) przy zagszczeniu 4 [21]
>1,03

2.3.3.Material na warstw odsiczapca

Na warstw odsiczapca stosuje i
— zwir i mieszank wg PN-B-11111 [14],
— piasek wg PN-B-11113 [16].
2.3.4.Material na warstw odcinajica

Na warstw odcinajca stosuje si:
— piasek wg PN-B-11113 [16],
— mial wg PN-B-11112 [15],

- geowtoknirg 0 masie powierzchniowej povsyj 200 g/m wg aprobaty technicznej.

2.3.5.Materialy do ulepszania wdeiwosci kruszyw




Do ulepszania wkgiwosci kruszyw stosuje si
— cement portlandzki wg PN-B-19701 [17],
— wapno wg PN-B-30020 [19],
— popioly lotne wg PN-S-96035 [23],
- zuzel granulowany wg PN-B-23006 [18].
Dopuszcza gistosowanie innych spoiw pod warunkiem uzyskanenarzzdnych efektéw ulepszania
kruszywa i po zaakceptowaniu przezyniera.
Rodzaj i ilg¢ dodatku ulepszagego naley przyjmowa zgodnie z PN-S-06102 [21].

2.3.6.Woda
Nalezy stosowé wodck wg PN-B-32250 [20].
3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt
3.2. Sprzt do wykonania robot

Wykonawca przysgpujacy do wykonania podbudowy z kruszyw stabilizowanyodchanicznie
powinien wykaza sic mazliwoscia korzystania z nagbujacego spretu:
aa)mieszarek do wytwarzania mieszanki, wypasg/ch w uradzenia dozujce wod. Mieszarki powinny
zapewné wytworzenie jednorodnej mieszanki o wilgogoboptymalnej,
bb)rowniarek albo uktadarek do rozktadania mieszanki,
cc)walcéw ogumionych i stalowych wibracyjnych lub gtanych do zagszczania. W miejscach trudno
dostpnych powinny by stosowane zagzczarki ptytowe, ubijaki mechaniczne lub mate waldbracyjne.

4. TRANSPORT
4.1. Ogdélne wymagania dotycgce transportu

Ogblne wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagélne” pkt 4.
4.2. Transport materiatéw

Kruszywa mana przewoz dowolnymisrodkami transportu w warunkach zabezpieszah je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materigtaadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

Transport cementu powinien odbyisic zgodnie z BN-88/6731-08 [24].

Transport pozostatych materiatéw powinien odb§sia zgodnie z wymaganiami norm
przedmiotowych.
5. wykonanie robot

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robét podano w OST D-M}@@O0 ,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Przygotowanie podiga

Podiaze pod podbudowpowinno spetni@wymagania okrdone w OST D-04.01.01
»Koryto wraz z profilowaniem i zagszczeniem podi@” i OST D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.

Podbudowa powinna byutozona na podtzu zapewniajcym nieprzenikanie drobnychgstek gruntu
do podbudowy. Warunek nieprzenikania aglsprawdzé wzorem:

<5 1)

w ktorym:
D;s - wymiar boku oczka sita, przez ktére przecho&gblziarn warstwy podbudowy lub warstwy adzapcej,
w milimetrach,
dgs - wymiar boku oczka sita, przez ktére przechodio&iarn gruntu podia, w milimetrach.
Jezeli warunek (1) nie mae by spetniony, nalgy na podiau utozy¢ warstwe odcinajca lub
odpowiednio dobrangeowtdknire. Ochronne wiéciwosci geowtdkniny, przeciw przenikaniu drobnychstek
gruntu, wyznacza siz warunku:

d
=0 <12 )
090
w ktorym:
dso - wymiar boku oczka sita, przez ktére przechodz¥sziarn gruntu podia, w milimetrach,
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Oqgo - umownasrednica poréw geowtdkniny odpowiadef wymiarom frakcji gruntu zatrzymaga st na
geowtdkninie w iléci 90% (m/m); warté¢ parametru & powinna by podawana przez producenta
geowtdkniny.

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowamiadbudowy powinny bwczeniej przygotowane.

Paliki lub szpilki powinny b¥ ustawione w osi drogi i w eglach réwnolegtych do osi drogi, lub w inny
sposOb zaakceptowany przezyniera.

Rozmieszczenie palikéw lub szpilek powinno utieia¢ nachgnigcie sznurkéw lub linek do

wytyczenia rob6t w odgpach nie wikszych ni co 10 m.

5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszanl kruszywa cicisle okr&lonym uziarnieniu i wilgotnéci optymalnej nalgy wytwarza w
mieszarkach gwarantgych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze wdglna konieczni@ zapewnienia
jednorodnéci nie dopuszcza swytwarzania mieszanki przez mieszanie poszczegblfmakcji na drodze.
Mieszanka po wyprodukowaniu powinnaélnd razu transportowana na miejsce wbudowania insfadséb,
aby nie ulegta rozsegregowaniu i wysychaniu.

5.4. Wbudowywanie i zagszczanie mieszanki

Mieszanka kruszywa powinna byozktadana w warstwie o jednakowej grétiptakiej, aby jej
ostateczna grulsé po zagszczeniu byta rowna grubd projektowanej. Gruhié pojedynczo ukladanej warstwy
nie maze przekracz&20 cm po zagszczeniu. Warstwa podbudowy powinna bgztazona w sposéb
zapewniajcy oshgniecie wymaganych spadkéw iganych wysokéciowych. Jeeli podbudowa sktadaesi
wigcej niz jednej warstwy kruszywa, to kda warstwa powinna Bywyprofilowana i zagszczona z
zachowaniem wymaganych spadkéwedaych wysokéciowych. Rozpoogeie budowy kadej nastpnej
warstwy mae nasipi¢ po odbiorze poprzedniej warstwy przezyniera.

Wilgotnas¢ mieszanki kruszywa podczas gzagczania powinna odpowiatlailgotnosci optymalne;j,
okreslonej wedtug préby Proctora, zgodnie z PN-B-04481(fnetoda I). Materiat nadmiernie nawilgocony,
powinien zosta osuszony przez mieszanie i napowietrzanigelJwilgotnos¢ mieszanki kruszywa jestasza
od optymalnej o0 20% jej wartoi, mieszanka powinna bywilzona okrélona iloscia wody i rownomiernie
wymieszana. W przypadku, gdy wilgotidanieszanki kruszywa jest vrgza od optymalnej 0 10% jej wastn,
mieszank nalezy osuszy.

Wskanik zag;szczenia podbudowy wg BN-77/8931-12 [29] powinieip@wiadd przyjgtemu
poziomowi wskanika ngnosci podbudowy wg tablicy 1, Ip. 11.

5.6. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przedagniem nasfpnej warstwy, powinna lgyutrzymywana w
dobrym stanie. Jeli Wykonawca bdzie wykorzystywal, za zgadnzyniera, gotow podbudow do ruchu
budowlanego, to jest oboyziany naprawi wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane pgererich.
Koszt napraw wyniktych z niewdaiwego utrzymania podbudowy ohza Wykonawe robot.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogoblne zasady kontroli jako rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.
6.2. Badania przed przysipieniem do robot

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien wykérzdania kruszyw przeznaczonych do
wykonania robdt i przedstaévivyniki tych bada Inzynierowi w celu akceptacji materiatow. Badania te
powinny obejmowé wszystkie wtaciwosci okreslone w pkt 2.3 niniejszej OST.

6.3. Badania w czasie robét
6.3.1.Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw

Czstotliwos¢ oraz zakres badapodano w tablicy 2.

Tablica 2. Czstotliwos¢ ora zakres badarzy budowie podbudowy z kruszyw
stabilizowanych mechanicznie

Czestotliwos¢ bada
Minimalna Maksymaina
Lp. Wyszczegoblnienie bada liczba bada po:;vtl)ergchma
na dziennej bodbu (cj)vv_y
dzialce | Prey-padaca
roboczej najedno
badanie (rf)
1 | Uziarnienie mieszanki
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2 | Wilgotnci¢ mieszanki 2 600

3 | Zag:szczenie warstwy 10 prébeka 10000 rh

dla kazdej partii kruszywa i

4 | Badanie whciwosci kruszywa wg tab. 1, pkt 2.3.2 przy kadej zmianie kruszywa

6.3.2.Uziarnienie mieszanki

Uziarnienie mieszanki powinno &yzgodne z wymaganiami podanymi w pkt 2.3. ProbKena
pobier& w sposéb losowy, z roztonej warstwy, przed jej zagzczeniem. Wyniki badapowinny by na
biezaco przekazywane hynierowi.

6.3.3.Wilgotnos¢ mieszanki

Wilgotnas¢ mieszanki powinna odpowiadlavilgotnosci optymalnej, okréonej wedtug proby Proctora,
zgodnie z PN-B-04481 [1] (metoda 1), z toleranefLl0% -20%.
Wilgotnasé¢ nalezy okresli¢ wedtug PN-B-06714-17 [5].

6.3.4.Zageszczenie podbudowy

Zagszczenie kadej warstwy powinno odbywasic az do osigniecia wymaganego wskaika
zag:szczenia.

Zagszczenie podbudowy nale sprawdza wedlug BN-77/8931-12 [30]. W przypadku, gdy
przeprowadzenie badania jest nietiwe ze wzgédu na gruboziarniste kruszywo, kontraag:szczenia naley
oprzet na metodzie obgten pltytowych, wg BN-64/8931-02 [27] i nie rzadziejzmiaz na 5000 f lub wedtug
zalecé Inzyniera.

Zagszczenie podbudowy stabilizowanej mechanicznie zyalena za prawidlowe, gdy stosunek
wtérnego modutuE, do pierwotnego modutu odksztalcerta jest nie wgkszy od 2,2 dla kalej warstwy
konstrukcyjnej podbudowy.

E,
E:

IN

2,2

6.3.5.Wiasciwosci kruszywa

Badania kruszywa powinny obejmotvacere wszystkich wiaciwosci okreslonych w pkt 2.3.2.
Prébki do bada petnych powinny b§ pobierane przez Wykonawav sposéb losowy w obecfm
Inzyniera.

6.4. Wymagania dotycace cech geometrycznych podbudowy
6.4.1.Czstotliwos¢ oraz zakres pomiaréw

Czstotliwos¢ oraz zakres pomiar6w dotyz/ch cech geometrycznych podbudowy podano w dgbli
3.

Tablica 3. Czstotliwos¢ oraz zakres pomiaréw wykonanej podbudowy z kruseyw
stabilizowanego mechanicznie

Lp. Wyszczegolnienie bada pomiaréw Minimalna ogstotliwos¢ pomiaréw
1 | Szeroké¢ podbudowy 10 razy na 1 km
. . . w sposob cigly planografem albo co
2 | Rowndé podhena 20 m taf na kadym pasie ruchu
3 | Rbwnd¢ poprzeczna 10 razy na 1 km
4 | Spadki poprzeczn&* 10 razy na 1 km
5 | Rzdne wysokéciowe €co 100 m
6 | Uksztaltowanie osi w plani&* €0 100 m
7 | Gruba¢ podbudowy Podczas budowy:
w 3 punktach na kalej dziatce roboczej
lecz nie rzadziej niraz na 400 fm
Przed odbiorem:
w 3 punktach, lecz nie rzadziegniaz na
2000 nf
8 | Nosnos¢ podbudowy:
- modut odksztalcenia €0 najmniej w dwoch przekrojach na
kazde 1000 m
- ugiecie spezyste €0 najmniej w 20 punktach nazde 1000
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*) Dodatkowe pomiary spadkdw poprzecznych i uksataénia osi w planie natg wykona w punktach
gtownych tukéw poziomych.

6.4.2.Szerokdé¢ podbudowy

Szeroké¢ podbudowy nie mie r@ni¢ sie od szerokéci projektowanej o wécej niz +10 cm, -5 cm.
Na jezdniach bez kraymikéw szeroké¢ podbudowy powinna lywicksza od szerokai warstwy
wyzej lezacej 0 co najmniej 25 cm lub o wastowskazan w dokumentacji projektowe;.

6.4.3.Réwnai¢ podbudowy

Nieréwndaci podtuzne podbudowy naky mierzy¢ 4-metrowy tata lub planografem, zgodnie z BN-
68/8931-04 [28].

Nieréwndci poprzeczne podbudowy najemierzy¢ 4-metrovy tata.

Nieréwndci podbudowy nie magprzekraczé:
- 10 mm dla podbudowy zasadniczej,
- 20 mm dla podbudowy pomocnicze;j.

6.4.4.Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukaskimny by zgodne z dokumentacprojektov,
z tolerancj £ 0,5 %.

6.4.5.Rzedne wysokéciowe podbudowy

Rdznice pomedzy rzdnymi wysokdciowymi podbudowy i rednymi projektowanymi nie powinny
przekraczd+ 1 cm, -2 cm.

6.4.6.Uksztattowanie osi podbudowy i ulepszonego pgalto

Os$ podbudowy w planie nie nie by przesunita w stosunku do osi projektowanej czegj niz £ 5
cm.

6.4.7.Gruba¢ podbudowy i ulepszonego podio

Gruba¢ podbudowy nie mee sk rézni¢ od grubdci projektowanej o wicej niz:
- dla podbudowy zasadniczej10%,
- dla podbudowy pomocniczej +10%, -15%.

6.4.8.Nosnos¢ podbudowy
— modut odksztatcenia wg BN-64/8931-02 [27] powiniBit zgodny z podanym w tablicy 4,
— ugigcie spezyste wg BN-70/8931-06 [29] powinno bygodne z podanym w tablicy 4.

Tablica 4. Cechy podbudowy

Wymagane cechy podbudowy
Podbudowa o
Z kruszywa fo Wskaznik . M|n|ma|ny modut odksztal-
wskazniku | zagszczenial Mgksymalgi u*@me cenia mierzony piyto
Wi Ni€ ls nie Sprezyste pod korem, mm srednicy 30 cm, MPa
mniejszym | mniejszy nk
niz, % 40 kN 50 kN od od drugiego
pierwszego | obciazenia &
obcizenia
Es
60 1,0 1,40 1,60 60 120
80 1,0 1,25 1,40 80 140
120 1,03 1,10 1,20 100 180

6.5. Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy
6.5.1.Niewtasciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktére wykazwjeksze odchylenia od oldlenych w punkcie
6.4 powinny by naprawione przez spulchnienie lub zerwanie dbajtasci co najmniej 10 cm, wyréwnane i
powtdrnie zagszczone. Dodanie nowego materiatu bez spulchnigykananej warstwy jest niedopuszczalne.

Jereli szeroké¢ podbudowy jest mniejsza od szerééigorojektowanej o wicej niz 5 cm i nie
zapewnia podparcia warstwom ey lezacym, to Wykonawca powinien na wiasny koszt poszepodbudow
przez spulchnienie warstwy na pefgruba¢ do potowy szerok&ei pasa ruchu, doi@nie materiatu i powtérne
zag:szczenie.
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6.5.2.Niewtasciwa grubgé¢ podbudowy

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod vextm grubéci, Wykonawca wykona napraw
podbudowy. Powierzchnie powinny bgaprawione przez spulchnienie lub wybranie warstapdpowiedni
gtebokas¢, zgodnie z decyajinzyniera, uzupetnione nowym materiatlem o odpowiedmitagciwosciach,
wyréwnane i ponownie zagzczone.
Roboty te Wykonawca wykona na wtasny koszt. Po wagkuau tych robét nagbi ponowny pomiar i
ocena grubgi warstwy, wedtug wiej podanych zasad, na koszt Wykonawcy.

6.5.3.Niewtasciwa nagnos¢ podbudowy

Jezeli nosnos¢é podbudowy hdzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykonaeliéz roboty
niezlxdne do zapewnienia wymaganegnasici, zalecone przez hyniera.

Koszty tych dodatkowych rob6t poniesie Wykonawodlpudowy tylko wtedy, gdy zarenie ngnosci
podbudowy wynikto z niewkxiwego wykonania rob6t przez Wykonawgodbudowy.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét

Ogoblne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00@(Wymagania ogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarow jest nf (metr kwadratowy) podbudowy z kruszywa stabiliamego
mechanicznie.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-0@@QWymagania ogélne” pkt 8.
Roboty uznaje siza zgodne z dokumentagrojektows, SST i wymaganiami liyniera, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiamgjpkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. OgdIne ustalenia dotycgce podstawy platndci

9.

Ogodlne ustalenia dotyaeze podstawy ptatrsai podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Zakres czynnéi objetych cen jednostkow 1 nf podbudowy z kruszywa stabilizowanego
mechanicznie, podano w OST:
D-04.04.01 Podbudowa z kruszywa naturalnego stalmianego mechanicznie,
D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa famanego stabibr@go mechanicznie,
D-04.04.03 Podbudowazzizla wielkopiecowego stabilizowanego mechanicznie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-B-04481
2. PN-B-06714-12
3. PN-B-06714-15
4. PN-B-06714-16
5. PN-B-06714-17
6. PN-B-06714-18
7. PN-B-06714-19
8. PN-B-06714-26
9. PN-B-06714-28
10. PN-B-06714-37
11. PN-B-06714-39
12. PN-B-06714-42
13. PN-B-06731
14. PN-B-11111

Grunty budowlane. Badania probektyr

Kruszywa mineralne.

zanieczyszczeobcych

Kruszywa mineralne.
Kruszywa mineralne.
Kruszywa mineralne.
Kruszywa mineralne.
Kruszywa mineralne.

metod; bezpdredni

Kruszywa mineralne.

zanieczyszczeorganic
Kruszywa mineralne
metod; bromowy
Kruszywa mineralne
krzemianowego
Kruszywa mineralne
zelazawego
Kruszywa mineralne
bebnie Los Angeles

Badania.d®zanie zawartci

Badania.d@zanie sktadu ziarnowego
Badania.d@zanie ksztaltu ziarn
Badania.d&@zanie wilgotn£ci
Badania.d&@zanie nagkliwosci
Badania.&@zanie mrozoodporsici

Badania.&®zanie zawarfai
znych

. Badania.d®zanie zawartai siarki
. Badania. ©zanie rozpadu

. Badania. ©zanie rozpadu

. Badania. ©zaniescieralngci w

Zuzel wielkopiecowy kawatkowy. Kruszywo budowlane i

drogowe. Badania tec

hniczne

Kruszywa mineralne. Kruszywa nahgalo nawierzchni
drogowych.Zwir i mieszanka
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15. PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywa tamao@awierzchni

drogowych

16. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa natgalo nawierzchni
drogowych. Piasek

17. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnegtku. Sklad, wymagania i
ocena zgodniwi

18. PN-B-23006 Kruszywo do betonu lekkiego

19. PN-B-30020 Wapno

20. PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betarapraw

21. PN-S-06102 Drogi samochodowe. Podbudowy z kmstabilizowanych
mechanicznie

22. PN-S-96023 Konstrukcje drogowe. Podbudowa ii@eehnia z ttucznia
kamiennego

23. PN-S-96035 Popioty lotne

24. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywani

25. BN-84/6774-02 Kruszywo mineralne. Kruszywo kanmie tamane do
nawierzchni drogowych

26. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczaniessska piaskowego

27. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanieutoooldksztalcenia
nawierzchni podatnych i podta przez obeizenie piyt

28. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réennawierzchni
planografem i tat

29. BN-70/8931-06 Drogi samochodowe. Pomiaedigodatnych
ugieciomierzem belkowym

30. BN-77/8931-12 Oznaczanie wgkika zagszczenia gruntu

SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE
D-04.04.01

PODBUDOWA Z KRUSZYWA NATURALNEGO
STABILIZOWANEGO MECHANICZNIE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej SS% wymagania ogolne dotyaze wykonania i odbioru
robét zwiazanych z wykonywaniem podbudowy  z kruszywa rah@go stabilizowanego
mechanicznie, przy wykonaniu robét wymienionychstranie tytutowej

1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robot
zwiazanych z wykonywaniem podbudowy z kruszywa nat@gdnstabilizowanego
mechanicznie.

Ustalenia zawarteasv OST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagaigjalme”
pkt 1.3.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Podbudowa z kruszywa naturalnego stabilizowanegthargcznie - jedna lub wtej
warstw zagszczonej mieszanki, ktGra stanowi warstvasna nawierzchni drogowe;.

1.4.2.Pozostatekreslenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi
normami oraz z definicjami podanymi w OST D-04.@4,,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogolne” pkt 1.4.
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1.5. Ogo6lne wymagania dotyegce robot

Ogoblne wymagania dotygze robét podano w OST D-04.04.00 ,Podbudowa z krusxVymagania
ogolne” pkt 1.5.
2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatlow

Ogodlne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i skladowania, pome
OST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogopkt 2.

2.2. Rodzaje materiatéw

Materialem do wykonania podbudowy pomocniczej auskywa naturalnego stabilizowanego
mechanicznie, powinna Bbymieszanka piasku, mieszanki i/lutwiru, speiniajca wymagania niniejszej
specyfikacji.

Materialem do wykonania podbudowy zasadniczej azskywa naturalnego stabilizowanego
mechanicznie powinna bymieszanka piasku, mieszanki i/lubwiru z dodatkiem kruszywa famanego,
spetniajca wymagania niniejszych specyfikacji. Kruszywo #am@ mae pochodzi z przekruszenia ziariwiru
lub kamieni narzutowych albo surowca skalnego.

Kruszywo powinno b§ jednorodne bez zanieczysztizsbcych i bez domieszek gliny.

2.3. Wymagania dla materiatow
2.3.1.Uziarnienie kruszywa

Uziarnienie kruszywa powinno byzgodne z wymaganiami podanymi w OST 408.00
.Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogoine” pkt 2.3.1.

2.3.2.Wiasciwosci kruszywa

Kruszywo powinno speinéa wymagania okrdone w OST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogolne” pkt 2.3.2.

3. SPRZET

Wymagania dotycece sprztu podano w OST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogolne” pkt 3.
4. TRANSPORT

Wymagania dotyegce transportu podano w OST D-04.04.00 ,Podbudowazzyw.
Wymagania ogolne” pkt 4.
5. WYKONANIE ROBOT

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w OST D-0a®@4#Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogolne” pkt 5.

5.2. Przygotowanie podiga

Przygotowanie podi@a powinno odpowiadawymaganiom okrdonym w OST D-
04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolnd™pR.

5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszank kruszywa nalgy wytwarza zgodnie z ustaleniami podanymi w OST D-
04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogoind 8.

5.4. Wbudowywanie i zagszczanie mieszanki kruszywa

Ustalenia dotycce rozktadania i zagzczania mieszanki podano w OST
D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogojid’s.4.

5.6. Utrzymanie podbudowy

Utrzymanie podbudowy powinno odpowigdaymaganiom okrdonym w OST D-
04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogoind ™5é&.
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6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST D-04.04.00 ,,Podbudowa z
kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 6.

6.2. Badania przed przysipieniem do robot

Przed przyspieniem do rob6t Wykonawca powinien wykérzadania kruszyw,
zgodnie z ustaleniami OST D-04.04.00 ,Podbudoweuskyw. Wymagania ogolne”
pkt 6.2.

6.3. Badania w czasie rob6t

Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw kontrolnych w czasie rob6t podano w
OST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania rogjopkt 6.3.

6.4. Wymagania dotycace cech geometrycznych podbudowy

Czstotliwos¢ oraz zakres pomiaréw podano w OST D-04.04.00 ,Bddiva z
kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 6.4.

6.5. Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy

Zasady posgpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowgdpno w OST D-04.04.00
»,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogdlne” pkt 6.5.
7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét

Ogodlne zasady obmiaru robot podano w OST D-0404/0dbudowa z kruszyw.
Wymagania ogoélne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarowy jest nf (metr kwadratowy) wykonanej i odebranej podbudawy
kruszywa naturalnego stabilizowanego mechanicznie.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robo6t podano w OST D-04®M4@dbudowa z kruszyw.
Wymagania ogoélne” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrsgi podano w OST D-04.04.00
.Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 ipodbudowy obejmuje:
dd) prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
ee) oznakowanie robét,
ff) sprawdzenie i ewentuaimapraw podtaza,
gg) przygotowanie mieszanki z kruszywa, zgodnie z regep
hh)  dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,
i) roztozenie mieszanki,
j) zag:szczenie rozioonej mieszanki,
kk)  przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych okrdonych w specyfikacji
technicznej,
[) utrzymanie podbudowy w czasie robét.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy i przepisy zwiazane podano w OST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszy¥/ymagania
ogolne” pkt 10.

SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE
D-05.03.05

NAWIERZCHNIA Z BETONU ASFALTOWEGO

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej SS& wymagania dotycge wykonania i odbioru rob6t zgaanych z
wykonywaniem warstw konstrukcji nawierzchni z bet@sfaltowego przy wykonaniu robét wymienionych na
stronie tytutowej.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t zeanych z wykonywaniem warstwy
scieralnej, wazacej, wyrbwnawczej i wzmacnigej z betonu asfaltowego wg PN-S-96025:2000 [1@] pdzebudowy drogi j.w.
1.4. Okredlenia podstawowe
1.4.1.Mieszanka mineralna (MM) - mieszanka kruszywa peiiacza mineralnego o oktenym sktadzie i uziarnieniu.

1.4.2.Mieszanka mineralno-asfaltowa (MMA) - mieszankaenalna z odpowiedsiiloscia asfaltu lub polimeroasfaltu, wytworzona
na gonco, w okrglony sposob, spemnigta okrélone wymagania.

1.4.3.Beton asfaltowy (BA) - mieszanka mineralno-asfakioutazona i zagszczona.

1.4.4.Srodek adhezyjny - substancja powierzchniowo czyktéa poprawia adhegpsfaltu do materiatow mineralnych oraz
zwigksza odporn& bionki asfaltu na powierzchni kruszywa na odmywanody; moze by dodawany do asfaltu lub do kruszywa.

1.4.5.Podtaze pod warstw asfaltows - powierzchnia przygotowana do aémia warstwy z mieszanki mineralno-asfaltowe;.
1.4.6.Asfalt uptynniony - asfalt drogowy uptynniony Igtmi rozpuszczalnikami.
1.4.7.Emulsja asfaltowa kationowa - asfalt drogowy wtposzawiesiny rozproszonego asfaltu w wodzie.

1.4.8.Préba technologiczna — wytwarzanie mieszanki minerasfaltowej w celu sprawdzenia, czy jej $ehavosci s3 zgodne z
recepi laboratoryjn.

1.4.9.0dcinek prébny — odcinek warstwy nawierzchni (egdkci co najmniej 50 m) wykonany w warunkach zbhiych do
warunkéw budowy, w celu sprawdzenia pracy stz uzyskiwanych parametréw technicznych robét.

1.4.10.Kategoria ruchu (KR) — obgienie drogi ruchem samochodowym, wiagae w osiach obliczeniowych (100 kN) na
obliczeniowy pas ruchu na dab

1.4.11.Pozostate oki&enia podstawoweaszgodne z odpowiednimi polskimi normami i z defjaimi podanymi w OST D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotysee robot podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbjwkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatlow

Ogo6lne wymagania dotygze materiatdéw, ich pozyskiwania i sktadowania, padev OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 2.

2.2. Asfalt

Nalezy stosowa asfalt drogowy spetniagy wymagania okridone w PN-C-96170:1965 [6].
W zaleznosci od rodzaju warstwy i kategorii ruchu najestosowad asfalty drogowe podane w tablicy 1 i 2.
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2.3. Polimeroasfalt

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewiduje @teenie asfaltu modyfikowanego polimerami, to polioesfalt musi
spetnigd wymagania TWT PAD-97 IBDiM [13] i posiadaprobat technicza.
Rodzaje polimeroasfaltow i ich stosowanie w zatéci od rodzaju warstwy i kategorii ruchu podano Wiy 1 i 2.

2.4. Wypetniacz

Nalezy stosowa wypetniacz, spetniaty wymagania okrdone w PN-S-96504:1961 [9] dla wypetniacza podstaego i

zastpczego.
Przechowywanie wypetniacza powinnatlagodne z PN-S-96504:1961 [9].

Tablica 1. Wymagania wobec materialéw do warsteigralnej z betonu asfaltowego

Lp. Rodzaj materiatu Wyma.\ga’nig wobec ma_t_erialéw
w zaleznosci od kategorii ruchu
nr normy KR1lubKR 2| odKR 3doKR®6
1 | Kruszywo ftamane granulowane wg PN-
B-11112:1996 [2], PN-B-11115:1998 [4]
a) ze skal magmowych i przeobomych | Kl. I, Il; gat.1, 2 K. 1, 1Y gat.1
b) ze skat osadowych jw. jw.?
C) z surowca sztucznegaugle pomie-
dziowe i stalownicze) jw. kl. I; gat.1
2 | Kruszywo tamane zwykte
wg PN-B-11112:1996 [2] kl. 1, 1I; gat.1, 2 -
3 | Zwir i mieszanka
wg PN-B-11111:1996 [1] kL1, 1l -
4 | Grys izwir kruszony z naturalnie
rozdrobnionego surowca skalnego wg | Kl. I, II; gat.1, 2 kl. I; gat.1
WT/MK-CZDP 84 [15]
5 | Piasek wg PN-B-11113:1996 [3] gat. 1,2 -
6 | Wypetniacz mineralny:
a) wg PN-S-96504:1961[9] podstawowy, podstawowy
zastpczy -
b) innego pochodzenia wg orzeczenigty z odpylania -
laboratoryjnego popioty lotne -
7 | Asfalt drogowy D 50, D 70, D507, D 70
wg PN-C-96170:1965 [6] D 100
8 | Polimeroasfalt drogowy DES8O0 A,B,C, DE80 A,B,C,
wg TWT PAD-97 [13] DP80 DP80
- tylko pod wzgédemscieralngci w bebnie kulowym, pozostate cechy jak dla Kl. I;
gat. 1
— tylko dolomity kl. I, gat.1 w iléci < 50% m/m we frakéjgrysowej w mieszance
innymi kruszywami, w iléci < 100% m/m we frakcji piaskowej oraz kwarcy
i piaskowce bez ograniczeniadtmowego
— preferowany rodzaj asfaltu

Tablica 2. Wymagania wobec materiatow do warstwyzadej, wyréwnawczej i wzmacnigej z betonu asfaltowego

) ) Wymagania wobec materiatdw w
Lp. Rodzaj materiatu zaleznosci od kategorii ruchu
nr normy KR 1 lub KR 2 KR 3 do KR 6
1 | Kruszywo tamane granulowane wg PN-B-
11112:1996 [2], PN-B-11115:1998 [4]
a) z surowca skalnego K. I Il gat.1,2 | kI I, 1Y gat.1, 2
b) z surowca sztucznegaugle
pomiedziowe i stalownicze) jw. Kl. I; gat. 1
2 | Kruszywo tamane zwykie
wg PN-B-11112:1996 [2] kl. 1, II; gat.1, 2 -
3 | Zwir i mieszanka
wg PN-B-11111:1996 [1] k. 1, 11 -
4 | Grys izwir kruszony z naturalnie
rozdrobnionego surowca skalnego wg K. I, I;gat.1,2 | kL. I, 1Y gat.1, 2
WT/MK-CZDP 84 [15]
5 | Piasek wg PN-B-11113:1996 [3] gat. 1,2 -
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6 | Wypetniacz mineralny:
a) wg PN-S-96504:1961[9] podstawowy, podstawowy
zastpczy -
b) innego pochodzenia pyly z odpylania, -
wg orzeczenia laboratoryjnego popioty lotne -
7 | Asfalt drogowy
wg PN-C-96170:1965 [6] D 50,D 70 D 50
8 | Polimeroasfalt drogowy DE30 AB,C
wg TWT PAD-97 [13] - DES8O0 A,B,C,
DP30,DP80
1) tylko pod wzgtdemscieralngci w bebnie kulowym, inne cechy jak dla kl. I; gat. 1

Dla kategorii ruchu KR 1 lub KR 2 dopuszcza siosowanie wypetniacza innego pochodzenia, ny. pgdpylania, popioty
lotne z wegla kamiennego, na podstawie orzeczenia laboraiegy i za zgagdInzyniera.

2.5. Kruszywo

W zaleznosci od kategorii ruchu i warstwy nadg stosowa kruszywa podane w tablicy 1 i 2.
Sktadowanie kruszywa powinno odbyiagie w warunkach zabezpieczaych je przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z
innymi asortymentami kruszywa lub jego frakcjami.

2.6. Asfalt uptynniony
Nalezy stosowa asfalt uptynniony spetniagy wymagania okrdone w PN-C-96173:1974 [7].
2.7. Emulsja asfaltowa kationowa
Nalezy stosowd drogowe kationowe emulsje asfaltowe spehtiajwymagania okéone w WT.EmA-99 [14].
3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt
3.2. Sprat do wykonania nawierzchni z betonu asfaltowego

Wykonawca przyspujacy do wykonania warstw nawierzchni z betonu asfedigo powinien wykazasie mozliwoscia
korzystania z nagbujacego spretu:
c) wytworni (otaczarki) o mieszaniu cyklicznym lulagiym do wytwarzania mieszanek mineralno-asfaltowych
d) ukladarek do ukladania mieszanek mineralno-asfaitbvitypu zagszczanego,
e) skrapiarek,
f) walcéw lekkich,srednich i ceézkich ,
g) walcéw stalowych gtadkich ,
h) walcow ogumionych,
i) szczotek mechanicznych lub/i innych agzen czyszcacych,
j) samochodoéw samowytadowczych z przykryciem lub texdmv.

4. TRANSPORT
4.1. Ogélne wymagania dotycgce transportu

Ogblne wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagiélne” pkt 4.
4.2. Transport materiatéw

4.2.1.Asfalt
Asfalt naley przewozté zgodnie z zasadami podanymi w PN-C-04024:1991 [5].
Transport asfaltow drogowych e odbywa sie w:

k) cysternach kolejowych,

[) cysternach samochodowych,

m) bebnach blaszanych,

lub innych pojemnikach stalowych, zaakceptowanyzep Irzyniera.

4.2.2 .Polimeroasfalt

Polimeroasfalt naley przewoz¢ zgodnie z zasadami podanymi w TWT-PAD-97 IBDiM [b8az w aprobacie techniczne;.

4.2.3.Wypelniacz

Wypetniacz luzem nahy przewozé w cysternach przystosowanych do przewozu mateviaipkich, umaliwiajacych
roztadunek pneumatyczny.

Wypetniacz workowany mama przewoz dowolnymisrodkami transportu w sposob zabezpieczony przedgaseniem i
uszkodzeniem workow.
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4.2.4.Kruszywo

Kruszywo mana przewoz dowolnymisrodkami transportu, w warunkach zabezpiegaaih je przed zanieczyszczeniem,
zmieszaniem z innymi asortymentami kruszywa lulp jisgkcjami i nadmiernym zawilgoceniem.

4.2.5.Mieszanka betonu asfaltowego

Mieszank betonu asfaltowego nale przewozé pojazdami samowytadowczymi z przykryciem w czasa@sportu i
podczas oczekiwania na roztadunek.

Czas transportu od zatadunku do roztadunku nidniew przekracz&2 godzin z jednoczesnym spetnieniem warunku
zachowania temperatury wbudowania.

Zaleca sj stosowanie samochoddw termoséw z podwojriaisinami skrzyni wypos@nej w system ogrzewczy.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w OST D-M-@0®,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej

Przed przysipieniem do robét, Wykonawca dostarczy do akceptaojekt sktadu mieszanki mineralno-asfaltowej oraz
wyniki bada laboratoryjnych poszczegdlnych sktadnikéw i profldateriatéw .

Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej paleg:
n) doborze sktadnikéw mieszanki mineralnej,
0) doborze optymalnej ikei asfaltu,
p) okresleniu jej whaciwosci i poréwnaniu wynikow z zale@niami projektowymi.

Krzywa uziarnienia mieszanki mineralnej powinnaduic si¢ w polu dobrego uziarnienia wyznaczonego przezwezy
graniczne.

5.2.1.Warstwascieralna z betonu asfaltowego

Rzedne krzywych granicznych uziarnienia mieszanek naiimych do warstwycieralnej z betonu asfaltowego oraz
orientacyjne zawartei asfaltu podano w tablicy 3.Tablica 3.d8ne krzywych granicznych uziarnienia mieszanki maheej do
warstwyscieralnej z betonu asfaltowego oraz orientacyjaevartgci asfaltu

Rzedne krzywych granicznych MM w zaleosci od kategorii ruchu
Wymiar oczek KR 1 lub KR 2 | od KR3do KR 6
sit#, mm Mieszanka mineralna, mm
Zawartc¢ od 0 od 0 dolg od Odo 8 od 0 od 0 od 0 od 0
asfaltu | 55 |lubod 0 jlubod O 14,56 14520 |do16 |do12,8
do 12,8 |do6,3 '
Przechodzi
przez: 25,0 100 100 100
20,0 88+100 100 88+100| 90+100 100
16,0 78+100 | 90+100 78+100 | 67+100 | 90+100 100
12,8 68+93 | 80+100 68+85 | 52+83 | 80+100 | 87+100
9,6 59+86 | 69+100 100 5974 | 38+62 | 70+88 | 73+100
8,0 54+83 62+93 90+100 | 54+67 | 30+50 | 63+80 66+89
6,3 48+78 56+87 78+100 | 48+60 | 22+40 | 5570 | 57+75
4,0 40+70 45+76 60+100 | 39+50 | 2137 | 44+58 | 47+60
2,0 29+59 35+64 41+71 29+38 | 21+36 | 30+42 35+48
zawartge
ziarn > 2,0 | (4171) | (36+65) | (29+59) | (62+71) | (64+79) | (58+70) | (52+65)
0,85 20:47 26+50 2752 20:28 | 20+35 | 18:28 25+36
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0,42 13+36 19+39 18+39 13+20 17+30 12+20 18+27
0,30 10+31 17+33 15+34 10+17 15+28 10+18 16+23
0,18 7+23 13+25 13+25 7+12 12+24 8+15 12+17
0,15 6+20 12+22 12+22 6+11 11+22 7+14 11+15
0,075 5+10 7+11 8+12 5+7 10+15 6+9 79
Orientacyjna
zawarta¢
asfaltu w 5,0:6,5| 5,0:6,5 | 55:6,5 | 45:5,6 | 4,3+5,4 | 4,8:6,0 | 4,8:6,5
MMA, % m/m

1) mieszanka o uziarnieniu niegtym; uziarnienie nietypowe dla MM betonu asfalt@ee

Krzywe graniczne uziarnienia mieszanek mineralnyahvarstwyscieralnej z betonu asfaltowego przedstawiono nariys 1.
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Rys. 1. Krzywe
graniczne
uziarnienia
mieszanki
mineralnej BA od 0
do 20 mm do
warstwy $cieralnej
nawierzchni drogi o
obcizeniu ruchem
dla KR1 lub KR2

Rys. 2. Krzywe

graniczne

uziarnienia

mieszanki
mineralnej BA od 0
do 16mm, od 0 do
12,8 mm do
warstwy $cieralnej
nawierzchni drogi o
obcikzeniu ruchem

KR1 lub KR2
Rys. 3. Krzywe
graniczne
uziarnienia
mieszanki

mineralnej BA od 0
do 8mm, od 0 do
6,3 mm do warstwy

scieralnej
nawierzchni drogi o
obcikzeniu ruchem
nawierzchni drogi o
obcizeniu ruchem
KR1 lub KR2

Sktad

mieszanki
mineralno-
asfaltowej powinien
by¢ ustalony na
podstawie bada

prébek wykonanych wg metody Marshalla. Prébki pawispetnig wymagania podane w tablicy 4 Ip. od 1 do 5.
Wykonana warstwécieralna z betonu asfaltowego powinna spétmigmagania podane w tablicy 4 Ip. od 6 do 8.

5.2.2.Warstwa wizaca, wyréwnawcza i wzmacnigja z betonu asfaltowego

Rzedne krzywych granicznych uziarnienia mieszanek naimgch do warstwy waizacej, wyrbwnawczej i wzmacnigej z
betonu asfaltowego oraz orientacyjne zawaitasfaltu podano w tablicy 5.

Krzywe graniczne uziarnienia mieszanek mineralmehwarstwy wizacej, wyrbwnawczej i wzmacnigej z betonu
asfaltowego przedstawiono na rysunkaeth® Sklad mieszanki mineralno-asfaltowej powinign bstalony na podstawie bada
probek wykonanych wg metody Marshalla; probki pawispetnigé wymagania podane w tablicy 6 Ip. od 1 do 5.

Wykonana warstwa wiaca, wyrébwnawcza i wzmacnigja z betonu asfaltowego powinna spetiviggmagania podane w
tablicy 6 Ip. od 6 do 8.
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Tablica 4. Wymagania wobec mieszanek mineralnoltagfgch oraz warstwycieralnej z betonu asfaltowego

Wymagania wobec MMA
Lp. Wiasciwosci i warstwyscieralnej z BA
w zaleznosci od kategorii ruchu
KR 1llubKR2 | KR3doKR 6§
Modut sztywnéci petzania?, MPa nie wymagasi | > 14,0 £18)"
Stabilnd¢ probek wg metody Marshalla w 2) )
temperaturze 60C, kN 253 10,0
Odksztatcenie prébek jw., mm od 2,0 do 5,0 oddd,@,5
4 | Wolna przestrzew prébkach jw., % v/v od1,5do 4,5 0od 2,0do 4,0
5 _\/Vyp())e’rnlenle wolnej przestrzeni w prébkach 0d 75.0 do 90,0 0d 78.0 do
jw., %
86,0
6 | Grubg¢ w cm warstwy z MMA o uziarnieniu:
od 0 mm do 6,3 mm od 1,5do 4,0
od 0 mm do 8,0 mm od 2,0 do 4,0
od 0 mm do 12,8 mm od3,5do5,0 | 0od35do5,0
od 0 mm do 16,0 mm 0d4,0do5,0 | 0d4,0do5,0
od 0 mm do 20,0 mm 0d50do7,0 | 0od50do7,0
7 | Wskanik zag:szczenia warstwy, % >98,0 >98,0
8 | Wolna przestrzew warstwie, % (v/v) od 1,5do 5,0 od 3,0 do 5,0
1) oznaczony wg wytycznych IBDiM, Informacje, instcje - zeszyt nr 48 [16], dotyczy
tylko fazy projektowania sktadu MMA
2) probki zagszczone 2 x 50 udenzebijaka
3) probki zagszczone 2 x 75 udenzebijaka
4) specjalne warunki, olagienie ruchem powolnym, stacjonarnym, skanalizowaritpm

wzmachiajcej z betonu asfaltowego oraz orientacyjne zaweirtsfaltu

Tablica 5. Rzdne krzywych granicznych uziarnienia mieszanek darstwy wizacej, wyréwnawczej i

Rzedne krzywych granicznych uziarnienia MM w zalesci od
kategorii ruchu
Wymiar oczek sit KR 1 lub KR 2 | KR 3 do KR 6
#, mm Mieszanka mineralna, mm
od 0 od 0 od 0 od 0 od 0 od 0 do
do 20 do 16 do 12,8 do 25 do 20 16Y
Przechodzi przez
31,5 100
25,0 100 84+100 100
20,0 87+ 100 100 75+100 | 87+100 100
16,0 75100 | 88+100 100 68+90 77100 | 87+100
12,8 65+93 | 78+100 | 85+100 62+83 66+90 77+100
9,6 57+86 67+92 70+100 55+74 56+81 67+89
8,0 52+81 60+-86 62+84 5069 50+75 60+83
6,3 47+76 53+80 55+76 45:63 45+67 54+73
4,0 40+67 42+69 45+65 32+52 36+55 42+60
2,0 30+55 30+54 35+55 25+41 25+41 30+45
zawartge
ziarn > 2,0 mm | (45+70) | (46+70) | (45+65) | (59+75) | (59+75) | (55+70)
0,85 2040 20+40 25+45 16+30 16+30 20+33
0,42 13+30 14+28 18+38 10+22 9+22 13+25
0,30 1025 11+24 15+35 8+19 7+19 10:21
0,18 617 8+17 11+28 5+14 5+15 7+16
0,15 5+15 7+15 9+25 5+12 5+14 6+14
0,075 3+7 3+8 3+9 4+6 4+7 5+8
Orientacyjna
zawartd¢ asfaltuw| 4,3:5,8 | 4,3:58 | 4,5:6,0 | 4,0:55 | 4,0:55 | 4,3:5,8
MMA, % m/m
1) Tylko do warstwy wyréwnawczej
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Krzywe graniczne uziarnienia mieszanek mineralmjahvarstwy wizacej, wyréwnawczej i
wzmacniajcej z betonu asfaltowego przedstawiono na rysunkdato 13.
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Rys. 8. Krzywe graniczne uziarnienia mieszanknamalnej BA od 0 do 20 mm do warstwy awicej,
wyréwnawczej i wzmacniagej nawierzchni drogi o obegieniu ruchem KR1 lub KR2
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e uziarnienia mieszanki mineralnej BA od 0 do 16 rdm warstwy wizacej, wyrdwnawczej i
wzmachiajcej nawierzchni drogi o ohgieniu ruchem KR1 lub KR2
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Tablica 6. Wymagania wobec mieszanek mineralnokasfgch i warstwy wizacej, wyrownawczej oraz
wzmachiajcej z betonu asfaltowego

Wymagania wobec MMA, warstwy
s wiazacej, wyrownawczej
Lp. Wiasciwosci i wzmacniajcej w zalenosci od
kategorii ruchu
KR1 lub KR2| od KR3 do KR 6
1 | Modut sztywnéci pelzania’, MPa nie wymagasi| >16,0 £22)°
Stabilnd¢ probek wg metody Marshalla w
temperaturze 60C, zagszczonych 2x75 >8,0 &£6,00 =211,0
uderzé ubijaka, kN
3 | Odksztatcenie probek jw., mm od 2,0 do 5|0 0ddb, 4,0
4 | Wolna przestrzew prébkach jw., %(v/v) od 4,0 do 8,0 od 4,0 do 8,
5 jvxy%2+n|enle wolnej przestrzeni w prébkach 0d 65.0 do 80,0 <750
6 | Gruba¢ warstwy w cm z MMA o uziarnieniu:
od 0 mm do 12,8 mm od 3,5do 5,0
od 0 mm do 16,0 mm od 4,0 do 6,0 od 4,0do 6,0
od 0 mm do 20,0 mm od 6,0 do 8,0 od 6,0 do 8,0
od 0 mm do 25,0 mm - od 7,0 do 10,0
7 | Wskanik zag:szczenia warstwy, % >98,0 > 98,0
8 | Wolna przestrzew warstwie, % (v/v) od 4,5do 9,0 0d 4,5do 9,0
m) oznaczony wg wytycznych IBDiM, Informacje, instrj&c- zeszyt nr 48 [16],dotyczy
tylko fazy projektowania sktadu MMA
n) dla warstwy wyrdwnawczej
0) specjalne warunki, obgienie ruchem powolnym, stacjonarnym, skanalizowaritpm,

5.3. Wytwarzanie mieszanki mineralno-asfaltowej

Mieszank mineralno-asfaltowprodukuje sij w otaczarce o mieszaniu cyklicznym lubgtym
zapewniajcej prawidtowe dozowanie sktadnikow, ich wysuszemigmieszanie oraz zachowanie temperatury
sktadnikéw i gotowej mieszanki mineralno-asfaltowej

Dozowanie skfadnikéw, w tym ta& wstpne, powinno b§ wagowe i zautomatyzowane oraz zgodne z
recepi. Dopuszcza sidozowanie olgtosciowe asfaltu, przy uwzegtinieniu zmiany jegogstasci w zaleznosci
od temperatury.

Tolerancje dozowania sktadnikow mpgynost: jedna dziatka elementarna wagi, watilie
przeptywomierza, lecz nie wiej niz + 2 % w stosunku do masy skladnika.

Jezeli jest przewidziane dodanieodka adhezyjnego, to powinien onétdozowany do asfaltu w
sposob i w iléciach okrélonych w recepcie.

Asfalt w zbiorniku powinien byogrzewany w sposéb gredni, z uktadem termostatowania,
zapewniajicym utrzymanie statej temperatury z toleranep’ C.
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Temperatura asfaltu w zbiorniku powinna wyosi

-dlaD 50 od 145C do 165 C,
-dlaD 70 od 140C do 166 C,
- dla D 100 od 135C do 166 C,
- dla polimeroasfaltu -  wg wskaz@roducenta polimeroasfaltu.

Kruszywo powinno b§wysuszone i tak podgrzane, aby mieszanka minepadrdndaniu wypetniacza
uzyskata wiaciwg temperatut. Maksymalna temperatura goego kruszywa nie powinna ®ywyzsza o wecej
niz 3¢° C od maksymalnej temperatury mieszanki minerasfatmwej.

Temperatura mieszanki mineralno-asfaltowej powiwgnost:

-zD50 od 14@ do 176 C,
-zD70 od 135C do 165 C,
-zD 100 od 130C do 166 C,
- z polimeroasfaltem - wg wskazaroducenta polimeroasfaltu.

5.4. Przygotowanie podiga

Podiaze pod warstw nawierzchni z betonu asfaltowego powinng lasyprofilowane i réwne.
Powierzchnia podiea powinna by sucha i czysta.
Nieréwndci podtaza pod warstwy asfaltowe nie powinnycoyicksze od podanych w tablicy 7.

Tablica 7. Maksymalne nier6wéa podtaza pod warstwy asfaltowe, mm

Lp. Drogi i place Podlze pod warstw
scieralm WwiazaCg | wzmacniagca
1 | Drogi klasy A, Si GP 6 9
2 | Drogiklasy GiZ 9 12
3 | Drogi klasy L i D oraz place i parkingi 12 15

W przypadku gdy nieréwroi podiaza @ wicksze od podanych w tablicy 7, poddonaley wyrowna
poprzez frezowanie lub utenie warstwy wyréwnawcze;.

Przed rozieeniem warstwy nawierzchni z betonu asfaltowegoj@ednaley skropt emulsi
asfaltowy lub asfaltem uptynnionym w przedmiarze. Powierzelazotowe krawznikow, wkazow, wpustow itp.
urzadzen powinny by pokryte asfaltem lub materialem uszczebggm .

5.5. Pohczenie medzywarstwowe

Kazda utozom warstwe nalery skropt emulsy asfaltowg lub asfaltem uptynnionym przed akniem
nastpnej, w celu zapewnienia odpowiedniegogeaknia mgdzywarstwowego.

5.6. Warunki przystapienia do robét

Warstwa nawierzchni z betonu asfaltowegazenby¢ uktadana, gdy temperatura otoczenia jest nie
nizsza od +8C dla wykonywanej warstwy grubc > 8 cm i + 18 C dla wykonywanej warstwy grubc < 8
cm. Nie dopuszczaesukladania mieszanki mineralno-asfaltowej na mokpadtazu, podczas opadéw
atmosferycznych oraz silnego wiatru .

5.7. Zaréb probny

Wykonawca przed przygitieniem do produkcji mieszanek mineralno-asfaltdwjgst zobowizany do
przeprowadzenia w obeciw Inzyniera kontrolnej produkcji.

Sprawdzenie zawaroi asfaltu w mieszance oléta si; wykonujc ekstrakaj.

Tolerancje zawartei sktadnikdw mieszanki mineralno-asfaltowej watgm sktadu zaprojektowanego
podano w tablicy 10.

Tablica 10. Tolerancje zawafth sktadnikbw mieszanki mineralno-asfaltowej wagm skladu
zaprojektowanego przy badaniu pojedynczej prdbitod, ekstrakcji, % m/m

Mieszanki mineralno-asfaltowe ddg
Lp | Sktadniki mieszanki mineralno-asfaltowe] nawierzchni drog o kategorii ruchu

KR 1 lub KR 2 KR 3 doKR 6
1 | Ziarna pozostare na sitach o oczka¢h
mm: +5,0 +4,0
31,5; 25,0; 20,0; 16,0; 12,8; 9,6; 8,0; 6,3; 4,0;
2,0
2 |Ziarna pozostage na sitach o oczkach # m +30 +20
0,85; 0,42; 0,30; 0,18; 0,15; 0,075 - - o
3 | Ziarna przechodice przez sito o oczkach
#0,075mm £2,0 t1
4 | Asfalt +0,5 +0,3
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5.8. Odcinek prébny
Nie przedwiduje siwykonywania odcinka prébnego.
5.9. Wykonanie warstwy z betonu asfaltowego

Mieszanka mineralno-asfaltowa powinna ybudowywana uktadaskwyposaona w uktad z
automatycznym sterowaniem grébowarstwy i utrzymywaniem niwelety zgodnie z dolkamtacy projektova.

Temperatura mieszanki wbudowywanej nie powinnarigsza od minimalnej temperatury mieszanki
podanej w pkcie 5.3.

Zagzszczanie mieszanki powinno odbyisie bezzwlocznie.

Pocztkowa temperatura mieszanki w czasieggagzania powinna wyndshie mniej nk:
- dla asfaltu D 50 13aC,
- dla asfaltu D 70 12%C,
- dla asfaltu D 100 12C,
- dla polimeroasfaltu - wg wskaz@roducenta polimeroasfaltow.

Zagszczanie nalgy rozpoca¢ od kravedzi nawierzchni ku osi. Wskaik zag:szczenia utéonej
warstwy powinien b§ zgodny z wymaganiami podanymi w tablicach 4 i 6.

Ztacza w nawierzchni powinny bywykonane w linii prostej, réwnolegle lub prostofgdo osi drogi.

Zkacza w konstrukcji wielowarstwowej powinny dprzesungte wzgkdem siebie co najmniej o 15 cm.
Ztacza powinny by catkowicie zwizane, a przylegage warstwy powinny byw jednym poziomie.

Zlacze robocze powinno Byrowno obcgte i powierzchnia obetej krawedzi powinna by
posmarowana asfaltem lub oklejona samoprzydpéma asfaltowo-kauczukoyy Sposéb wykonywania atz
roboczych powinien hyzaakceptowany przezdyniera.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogoblne zasady kontroli jakoi robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania og3lpkt 6.
6.2. Badania przed przysipieniem do robot

Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien wykdérnzadania asfaltu, wypetniacza oraz
kruszyw przeznaczonych do produkcji mieszanki naher-asfaltowej i przedstadivyniki tych bada do
akceptaciji.

6.3. Badania w czasie rob6t

6.3.1.Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw

Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw w czasie wytwarzania mieszanki minevehisfaltowe]
podano w tablicy 11.
6.3.2.Skfad i uziarnienie mieszanki mineralno-asfaltowej

Badanie skladu mieszanki mineralno-asfaltowe] galea wykonaniu ekstrakcji wg PN-S-04001:1967
[8]. Wyniki powinny by¢ zgodne z recepiaboratoryjm z tolerancj okreilona w tablicy 10. Dopuszczaesi
wykonanie bad@innymi réwnowanymi metodami.

6.3.3.Badanie wtaciwosci asfaltu
Dla kazdej cysterny naley okresli¢ penetragj i temperatug mieknienia asfaltu.
6.3.4.Badanie witciwosci wypetniacza

Na kade 100 Mg ziytego wypetniacza natg okresli¢ uziarnienie i wilgotné¢ wypetniacza.
Tablica 11. Cgstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw podczas wytwarzania mieszanki minerasfaltowej
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Czestotliwos¢ bada
Lp. Wyszczegoblnienie bada Minimalna liczba badana dziennej
dziatce roboczej
1 | Sktad i uziarnienie mieszanki mineralno 1 prébka przy produkcji do 500 Mg
asfaltowej pobranej w wytworni 2 prébki przy produkcji ponad 500 Mg
2 | Wiasciwosci asfaltu dla kadej dostawy (cysterny)
3 | Wiasciwosci wypetniacza 1 na 100 Mg
4 | Wiasciwosci kruszywa przy kadej zmianie
5 | Temperatura skladnikéw mieszanki dozér ciat
mineralno-asfaltowej gy
6 | Temperatura mieszanki mineralno- kazdy pojazd przy zatadunku i w czasie
asfaltowej wbudowywania
7 | Wyglad mieszanki mineralno-asfaltowej jw.
8 | Wiasciwosci probek mieszanki mineralng- : L
. . P jeden raz dziennie
asfaltowej pobranej w wytwaorni

Ip.1i1p.8 — badania magoy¢ wykonywane zamiennie wg PN-S-96025:2000 [10]

6.3.5.Badanie wiaciwosci kruszywa
Przy kadej zmianie kruszywa natg okresli¢ klas; i gatunek kruszywa.
6.3.6.Pomiar temperatury sktadnikow mieszanki mineralsfaiéowej

Pomiar temperatury sktadnikow mieszanki mineraséaltowej polega na odczytaniu temperatury na
skali odpowiedniego termometru zamontowanego nezatae. Temperatura powinnaclsgodna z
wymaganiami podanymi w recepcie laboratoryjne; .

6.3.7.Pomiar temperatury mieszanki mineralno-asfaltowej

Pomiar temperatury mieszanki mineralno-asfaltgred¢ga na kilkakrotnym zanurzeniu termometru w
mieszance i odczytaniu temperatury.
Doktadna¢ pomiarut 2° C. Temperatura powinna dggodna z wymaganiami podanymi w SST.

6.3.8.Sprawdzenie wyghu mieszanki mineralno-asfaltowej

Sprawdzenie wygtu mieszanki mineralno-asfaltowej polega na ocesiealnej jej wyghdu w czasie
produkcji, zatadunku, roztadunku i wbudowywania.

6.3.9.Wiasciwosci mieszanki mineralno-asfaltowej

Wiasciwosci mieszanki mineralno-asfaltowej najeokresla¢ na probkach zagzczonych metad
Marshalla. Wyniki powinny by zgodne z receptaboratoryjn.

6.4. Badania dotycgce cech geometrycznych i wkeiwosci warstw nawierzchni
z betonu asfaltowego

6.4.1 Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow wykonanych warstw nawierzchni z betastaltowego
podaje tablica 12.

Tablica 12. Cestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanej warstwy z betonu asfaltowego

Lp. Badana cecha Minimalnaestotliwos¢ bada i pomiaréw

1 | Szeroké¢ warstwy 2 razy na odcinku drogi o dhégol km

2 | Réwnd¢ podtuzna warstwy kady pas ruchu planografem lubgdato 10 m

3 | Réwnd¢ poprzeczna warstwy nie rzadzief icio 5m

4 | Spadki poprzeczne warstwy 10 razy na odcinkuidratjugaici 1 km

5 | Rzdne wysokéciowe warstwy | pomiar kdnych niwelacji podiznej i poprzecznej

oraz usytuowania osi wedtug

Uksztaltowanie osi w planie dokumentacji budowy

Grubg¢ warstwy 2 prébki z kadego pasa o powierzchni do 3000 m

6
7
8 | Zlacza podhine i poprzeczne cala diugozlacza
9 | Krawedz, obramowanie warstwy cala diugo

10 | Wyghd warstwy ocena ggta

11 | Zagszczenie warstwy 2 prébki z k@ego pasa o powierzchni do 3000 m
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‘ 12 ‘ Wolna przestrzew warstwie jw.

6.4.2.Szerokd¢ warstwy

Szerokéc¢ warstwyscieralnej z betonu asfaltowego powinna zgodna z dokumentagcprojektova, z
tolerancy +5 cm. Szerok& warstwy asfaltowej tiej potazonej, nie ograniczonej kragnikiem lub opornikiem
w nowej konstrukcji nawierzchni, powinnadygzersza z kalej strony co najmniej o grubdbwarstwy na niej
potozonej, nie mniej jednak ai5 cm.

6.4.3.R6wnas¢ warstwy

Nieréwndaci podtwzne i poprzeczne warstw z betonu asfaltowego mmerzeg BN-68/8931-04 [11]
nie powinny by wicksze od podanych w tablicy 13.

Tablica 13. Dopuszczalne nierévéaowarstw asfaltowych, mm

Lp. Drogi i place W_arstwa W_ar-stwa Warstyvg
scieralna wigzaca | wzmacniajca
1 | Drogiklasy A, Si GP 4 6 9
2 | DrogiklasyGiZz 6 9 12
3 | Drogiklasy L i D oraz place i parkingi 9 12 15

6.4.4.Spadki poprzeczne warstwy

Spadki poprzeczne warstwy z betonu asfaltowegade@kach prostych i na tukach powinnycby
zgodne z dokumentacprojektows, z tolerancgj + 0,5 %.

6.4.5.Rz¢dne wysokéciowe

Rzedne wysokéciowe warstwy powinny byzgodne z dokumentacprojektova, z toleranci £ 1 cm.
6.4.6.Uksztaltowanie osi w planie

O$ warstwy w planie powinna kyusytuowana zgodnie z dokumentggjojektows, z toleranci 5 cm.
6.4.7.Gruba¢ warstwy

Grubag¢ warstwy powinna by zgodna z gruliia projektows, z toleranci + 10 %. Wymaganie to nie
dotyczy warstw o grubioi projektowej do 2,5 cm dla ktorej tolerancja wgne5 mm i warstwy o grubizi od
2,5 do 3,5 cm, dla ktérej tolerancja wynashs mm.

6.4.8.Ztacza podtane i poprzeczne

Ztacza w nawierzchni powinny bywykonane w linii prostej, réwnolegle lub prostofedo osi. Zicza
w konstrukcji wielowarstwowej powinny byprzesunite wzgkdem siebie co najmniej o 15 cmaZta powinny
by¢ catkowicie zwizane, a przylegage warstwy powinny byw jednym poziomie.

6.4.9.Krawedz, obramowanie warstwy

Warstwascieralna przy opornikach drogowych i adzeniach w jezdni powinna wystaévad 3do5
mm ponad ich powierzchgiWarstwy bez opornikow powinny bywyprofilowane a w miejscach gdzie zaszta
koniecznd¢ obckcia pokryte asfaltem.

6.4.10.Wyglad warstwy

Wyglad warstwy z betonu asfaltowego powinien érjednolity tekstue, bez miejsc przeasfaltowanych,
porowatych, tuszegcych sk i spckanych.

6.4.11.Zag:szczenie warstwy i wolna przestfizes warstwie

Zagszczenie i wolna przestizev warstwie powinny by zgodne z wymaganiami w recepcie
laboratoryjne;j.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét

Ogoblne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00@(Wymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarow jest nf (metr kwadratowy) warstwy nawierzchni z betonwatstvego.
8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w OST D-M-000QWymagania ogoélne” pkt 8.
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentggjojektovs i SST, jeeli wszystkie pomiary i
badania z zachowaniem tolerancji wg pktu 6 i PNe825:2000[10] daty wyniki pozytywne.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. OgdlIne ustalenia dotycgce podstawy platndci

Ogodlne ustalenia dotyaeze podstawy ptatrsai podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt
9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fiwarstwy nawierzchni z betonu asfaltowego obejmuije:
g) prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
r) oznakowanie robdt, zgodnie z zatwierdzonym prejekbrganizacji ruchu,
s) dostarczenie materiatow,
t) wyprodukowanie mieszanki mineralno-asfaltowej itfahsport na miejsce wbudowania,
u) posmarowanie lepiszczem kredzi urzdzea obcych i krawznikéw,
v) skropienie mgdzywarstwowe,
w) roztozenie i zagszczenie mieszanki mineralno-asfaltowej,
X) obciecie kravedzi i posmarowanie asfaltem,
y) przeprowadzenie pomiardéw i badaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji teclamig;.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy

1. PN-B-11111:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywturalne do nawierzchni
drogowych.Zwir i mieszanka

2. PN-B-11112:1996 Kruszywa mineralne. Kruszyamane do nawierzchni
drogowych

3. PN-B-11113:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawiemzch
drogowych. Piasek

4.PN-B-11115:1998 Kruszywa mineralne. Kruszywa sztucznguzla stalowniczego
do nawierzchni drogowych

5. PN-C-04024:1991 Ropa naftowa i przetwory naftowe. Pakowanie, znalwa
i transport

6. PN-C-96170:1965 Przetwory naftowe. Asfaltygirave

7. PN-C-96173:1974  Przetwory naftowe. Asfaltyympione AUN do nawierzchni
drogowych

8. PN-S-04001:1967  Drogi samochodowe. Metody haaas mineralno-
bitumicznych i nawierzchni bitumicznych

9. PN-S-96504:1961 Drogi samochodowe. Wypetniacz kamienny do mas
bitumicznych
10. PN-S-96025:2000 Drogi samochodowe i lotniskowe. Nawierzchnie asfad.
Wymagania
11. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rowiodonawierzchni planografen
i tata

10.2. Inne dokumenty

mm)  Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnygotsztywnych. IBDiM, Warszawa, 1997

nn)Tymczasowe wytyczne techniczne. Polimeroasfaltgawe. TWT-PAD-97. Informacje, instrukcje - zeszyt
54, IBDiM, Warszawa, 1997

oo)Warunki techniczne. Drogowe kationowe emulsje &sfed EmA-99. Informacje, instrukcje - zeszyt 60,
IBDiM, Warszawa, 1999

pp)WT/MK-CZDP84 Wytyczne techniczne oceny jdkogrysow izwirdw kruszonych z naturalnie
rozdrobnionego surowca skalnego przeznaczonegawierzchni drogowych, CZDP, Warszawa, 1984

gqg)Zasady projektowania betonu asfaltowego ockszonej odporngei na odksztatcenia trwate. Wytyczne
oznaczania odksztalcenia i modutu sztygmaenieszanek mineralno-bitumicznych mefquktzania pod
obciazeniem statycznym. Informacje, instrukcje - zes8;tBDiM, Warszawa, 1995

rr) Rozporadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskigjrga 2 marca 1999 r. w sprawie warunkow
technicznych, jakim powinny odpowiafldrogi publiczne i ich usytuowanie (Dz.U. Nr 43%99 r., poz.
430).
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