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1. Wstep

1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej (ST)

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej X6t opis dotycxy zagospodarowania skweru w
miejscowdci Ptasnica, woj. warmisko-mazurskie, dziatka nr 313/2.

1.2.Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna stanowi obgmuijagcy dokument przetargowy i umowny przy zleceniu
realizacji robot zwjzanych z zagospodarowaniem skweru w miejsgoin@tosnica.

1.3.Zakres robot objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obepmujymagania ogolne dla robo6t ebjch nizej
wymienionymi specyfikacjami.

* Roboty pie¢gnacyjne,

* Usunkcie warstwy humusu,

* Wykonanie nawierzchni z kostki betonowej,
* Wykonanie @wietlenia parkowego,

» Montaz elementéw matej architektury,

* Wykonanie fontanny,

* Nasadzenia ginne.

1.4.0gdblne wymagania dotycgce robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakach wykonania oraz za ich zgodidazw Dokumentag
Projektova, Specyfikacg Techniczia (ST).

1.4.1.Przekazanie placu budowy

Zamawiajcy przekae Wykonawcy plac budowy wraz z porozumieniami prgmn

i administracyjnymi niezgdnymi do przeprowadzenia robét, Dziennikiem Budolvyegzemplarzem
Dokumentacji Projektowej i 1 egzemplarzem ST w taren okr&lonym w klauzuli Warunkéw
Umowy.

W czasie budowy Wykonawcadizie odpowiadat za utrzymanie wszystkich punktéun@wowych

oraz punktéw odniesienia zgdanych z wykonaniem Robot.

1.4.2.Dokumentacja projektowa
Dokumenty przetargowe dla wszystkich wykonawcéw ipowy sktadé sie z:

* Przedmiaru,

» Specyfikacji Technicznych,

* Opisow technicznych,

» Podstawowych rysunkow
Dokumentacja Projektowa zawiegaf wszystkie rysunki i opisy oraz inne dokumentyzhidne do
realizacji warunkow umowy powinna zoétaudoseépniona wszystkim Oferentom w okresie
przygotowywania ofert przetargowych.
Po przyznaniu Umowy Wykonawca otrzyma od Zamaweego 1 komplet egzemplarz Dokumentacji
Projektowe,;.



1.4.3.Zgodnos¢ robot z dokumentacp projektowg i specyfikacja techniczrg (ST)

Dokumentacja Projektowa, Specyfikacja Technicznazomwszystkie dodatkowe dokumenty
przedizone Wykonawcy przez Zamawidgpgo stanowi czs¢ Umowy; wymagania okstone
w jednym dokumencie, ktory stanowie§z Umowy, g dla Wykonawcy tak samo obayzujace, jak
gdyby byty zawarte w catej dokumentaciji.

W przypadku zaistnienia rozheosci pomidzy dokumentami powinny Byone interpretowane
wedtug kolejngci w jakiej byty zatwierdzane Wykonawca nie mecczerpé korzysci z tytutu bedow
lub przeoczé znajdugcych se w Dokumentach Umownych. Wszystkie materialty orakeonanie
robot powinny by zgodne z DokumentacProjektovy i Specyfikacjami Technicznymi.

Nalezy stosowd sie do wymaga projektowych zawartych w Dokumentach Projektowymtaz
Specyfikacjach Technicznych. Ogsstwa od tych wymagiass mazliwe pod warunkiemze znajduy
sie one w ramach okgnych pozioméw dopuszczaléw.

Jezeli materialy oraz wykonanie robo6t nie w peini odpmdap wymaganiom Dokumentacii
Projektowej i ST, obmbjac tym samym jak& robot, Wykonawca na wilasny koszt wymieni tego
rodzaju materiat oraz wykona niexrime poprawki.

1.4.5.Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca jest zobowrany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie niewaealizaciji
kontraktu a do zakdéczenia i odbioru ostatecznego robét. Wykonawca allosy i zainstaluje
tymczasowe umgzenia zabezpieczgje. Koszt zabezpieczenia terenu robot w okresieartav
budowy nie podlega oeclonej zaptacie iprzyjmuje &i ze jest wyhczony w umowna cen
przetargow

a) Ochrona srodowiska
Wykonawca ma obowrzek zné i stosowdé sie w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy
dotyczce ochronyrodowiska naturalnego.
W okresie trwania budowy i wykazania robot Wykonawca ¢tizie podejmowa wszelkie
uzasadnione kroki mgge na celu stosowanieesido przepisOw i norm dotygzych ochrony
srodowiska naturalnego.
W okresie trwania budowy i wykazania Wykonawca dolzie podejmowé wszelkie uzasadnione
kroki mapce na celu stosowaniezgio przepiséw i norm dotygzych ochronyrodowiska na terenie
wokét terenu budowy orazebizie unik& uszkodzé i ucigzliwosci, a wynikagcych ze skzenia,
hatasu lub innych przyczyn powstaltych w gastwie jego sposobu dziatania. Stasuge do tych
wymaga bedzie miat szczegolny wzgd na:
- srodki ostra@nosci | zabezpieczenia przed:
» zanieczyszczenia zbiornika i ciekbw wodnych pytangalivami, olejami, materiatami
bitumicznymi, chemikaliami oraz innymi substancjasthemicznymi
» zanieczyszczenia odpadami powstgmi w czasie prac budowlanych, ze szczegdlnym
uwzglednieniem opakowapo materiatach budowlanych
» przekroczenie norma zanieczyszczenia powietrzapytgazami
» przekroczenia dopuszczalnych norm hatasgdea technicznych
» mozliwosci powstawania paru

Ze wzgkdu na specyfikagj terenu budowy naky unika cigzkiego sprztu budowlanego;
roboty ziemne &da wykonywane ¢cznie.
Materiaty stosowane do robdét nie mogawierd sktadnikow zagrzajacych srodowisku, o stzeniu
przekraczajcym dopuszczalne normy.
W przypadku przekroczenia tych norm optaty i kaayiezh przekroczenie w trakcie realizacji robot
obcigzaja Wykonawe.



b) Ochrona przeciwpazarowa.

Wykonawca zobowdzany jest do przestrzegania przepisOw o ochroegvpaarowe).

Wszelkie materiaty budowlane i odpadoweytie do robo6t powinny mieswiadectwo dopuszczenia,
atesty i aprobaty techniczne wydane przez upravenieanostki.

Materiaty tatwopalne &g sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przegiisaabezpieczone
przed dostpem o0sob trzecich.

c) Bezpiecz@stwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawca powinien przegi# wszystkie przepisy dotygze
bezpieczéstwa i higieny pracy. W szczegokm Wykonawca ma obowzek zadbé, aby pracownicy
nie wykonywali pracy w warunkach niebezpiecznyakgoslliwych dla zdrowia oraz nie spetrjeych
odpowiednich wymagasanitarnych.

Wykonawca powinien zapewhiwszelkie urzdzenia zabezpieczgje oraz sprg i odpowiedny
odziez dla ochronyzycia i zdrowia 0sOb zatrudnionych na budowie orda dapewnienia
bezpieczéastwa publicznego.

Wykonawca powinien zapewhii utrzyma& w odpowiednim stanie wdzenia socjalne dla
pracownikow prowadgcych roboty ohkjte umove.

Uznaje s¢, ze wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wymagaokreslonych powyej nie
podlegag odrebnej zaptacie isuwzgkdnione w cenie kontraktu.

2. Materialy

Przy wykonaniu robot budowlanycldy stosowane wykcznie wyroby budowlane o wdeiwosciach
uzytkowych. Materiaty powinny posiadaswiadectwa jakéci, certyfikaty kraju pochodzenia oraz
powinny odpowiad&

- Polskim Normom,

- wymaganiom ST,

- wymogom wyrobow dopuszczalnych do obrotu i stesoa w budownictwie.

Materiat ro §linny sadzeniowy

Dostarczone sadzonki powinny dygodne z norgn PN-R-67023 [3] i PN-R-67022 [2], wdaiwie

oznaczone, tzn. mugsmieé etykiety, na ktorych podana jest nazwanaka, forma, wybor, wysokoé

pnia, numer normy.

Sadzonki drzew i krzewow powinny ®&yprawidtowo uformowane z zachowaniem pokroju

charakterystycznego dla gatunku i odmiany orazgutasinastpujace cechy:

— pak szczytowy przewodnika powinien dwyraznie uformowany,

— przyrost ostatniego roku powinien wyrae i prosto przedita¢ przewodnik,

— system korzeniowy powinien byskupiony i prawidtowo rozwigty, na korzeniach szkieletowych
powinny wysg¢powa liczne korzenie drobne,

— u raslin sadzonych z brytkorzeniows, np. drzew i krzewodw iglastych, bryta korzenionwayinna
by¢ prawidtowo uformowana i nie uszkodzona,

— pedy korony u drzew i krzewow nie powinny dprzyckte, chybaze jest to gicie formupce, np.
u form kulistych,

— pedy boczne korony drzewa powinnydgdwnomiernie rozmieszczone,

— przewodnik powinien bypraktycznie prosty,

— blizny na przewodniku powinny Bydobrze zaréniete, dopuszcza s niecatkowicie zarmiete
blizny na przewodniku w Il wyborze, u form naturngth drzew.

Wady niedopuszczalne:

— silne uszkodzenia mechanicznélim

— odrosty podktadki pouej miejsca szczepienia,

— $lady zerowania szkodnikow,



— oznaki chorobowe,

— zwiedniecie i pomarszczenie kory na korzeniachgsciach naziemnych,

— martwice i gkniecia kory,

— uszkodzenie gka szczytowego przewodnika,

— dwupzdowe korony drzew formy piennej,

— uszkodzenie lub przesuszenie bryty korzeniowej,

— zle zradniecie odmiany szczepionej z podkiadk

Wykonawca ponosi odpowiedziaktoza spetnienie wymagalosciowych i jakgciowych materiatow
z jakiegokolwiekzrodta.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty geane z dostarczeniem materiatdw do robot.

3. Sprzt techniczny.

Sprzt dostosowany gabarytowo do rozmiaru montowany@dzer. Przewiduje si uzycie sprztu
recznego i elektronaedzi podczas realizacji robdt, spehaigych wymogi eksploatacyjne.
Wykonawca jest zobowtany do uywania jedynie takiego spyi, ktory nie powoduje
niekorzystnego wpltywu na jaké wykonywanych robdt. Liczba i wydajsd sprztu bedzie
gwarantowd przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami s@kmgmi w dokumentach
przetargowych i dokumentacji technicznej oraz harogpamie rob6t dostarczonym Zamawgagmu
przez Wykonawe

4. Transport

Dowo6z materiatdw i gotowych elementéw na teren pagowinien odbywa sie za pomog
odpowiednichsrodkow transportu, takich, ktérey slopuszczone do wykonania zamierzonych robot
oraz unikm uszkodze, trwatych odksztataeprzewaonych elementow.

Transport materiatow do zieleni drogowejrady dowolny pod warunkienye nie uszkodzi, ani te
nie pogorszy jakéci transportowanych materiatow.

W czasie transportu drzewa i krzewy mushy¢ zabezpieczone przed uszkodzeniem bryty
korzeniowej lub korzeni i ggdéw. Raliny z bryla korzeniows musz mie¢ opakowane bryly
korzeniowe lub by w pojemnikach.

Drzewa i krzewy mog by¢ przewaone wszystkimisrodkami transportowymi. W czasie transportu
nalery zabezpieczyje przed wyschiciem i przemarzgiciem. Drzewa i krzewy po dostarczeniu na
miejsce przeznaczenia powinny ¢cbyatychmiast sadzone. sllejest to niemaliwe, naley je
zadotowd w miejscu ocienionym i nie przewiewnym, a w razisszy podlew@a

5. Wykonanie robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robgbdnie z warunkami kontraktu oraz
odpowiedzialny jest za jaké zastosowanych materiatdw i wykonywanych robot,icta zgodnad

z Dokumentagj Projektows, wymaganiami ST. Wykonawca ponosi odpowiedzigdnpa doktadne

wytyczenie w planie, wyznaczenie miejsc sadzenignaczenie wysokgi wszystkich elementow
robot zgodnie z wymiarami i gdnymi okrglonymi w Dokumentacji Projektowej.

6. Kontrola jako $ci robot

Celem kontroli rob6t &dzie takie sterowaniem ich przygotowaniem i wykdean aby osignaé
zalazong jakaos¢ robot. Kontrola jakéci robot edzie prowadzona przez pracownika &t Gminy.
Decyzg pracownika Urgdu Gminy dotycaca akceptacji lub odrzucenia materiatow i elementéw
robét kkda oparte na wymaganiach sformutowanych w umowie i, @fake w normach i
wytycznych. Polecenia pracownika Jdu Gminy lzda wykonywane nie pfiej niz w czasie przez
niego wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawod grdba zatrzymania robot. Skutki
finansowe z tego tytutu ponosi Wykonawca.



Kontrola robét przy odbiorze posadzonych drzewzekwow dotyczy:

— zgodndgci realizacji obsadzenia z dokumentggjojektows,

zgodndci posadzonych gatunkow i odmian orazdiodrzew i krzewow z dokumentacj
projektows,

prawidtowaici osadzenia palikow do drzew i przyeania do nich pni drzew (paliki prosto
I mocno osadzone, mocowanie nie naruszone),

jakasci posadzonego materiatu.

7. Odbior robot

W zaleznosci od ustalé odpowiednich ST, roboty podlegajnastpujgcym etapom odbioru,
dokonywanym przez pracownika Wdu Gminy przy udziale Wykonawcy:

» Odbiorowi czsciowemu

» Odbiorowi ostatecznemu

» Odbiorowi pogwarancyjnemu

Odbior czesciowy

Odbidr czsciowy polega na ocenie Hoi i jakosci wykonanych cgsci robot. Odbioru ogciowego
robét dokonuje siwg zasad jak przy odbiorze kmdwym rob6t. Odbioru robédt dokonuje pracownik
Urzedu Gminy.

Dokumenty do odbioru ostatecznego

Odbior kaicowy polega na finalnej ocenie materiatow i rzecsy@go wykonania robét w odniesieniu
do ich ildéci, jakdéci i wartdsci.

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru osta¢égm robot jest ,Protokdt odbioru
ostatecznego robot” spadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawgego.

Wykonawca zobowzany jest przygotowanastpujace dokumenty:

Dokumentagj projektowg z naniesionymi zmianami

Specyfikact techniczig

Dziennik budowy i rejestr obmiarow

Dokumenty zainstalowanego wypasaia

Certyfikaty zgodnéci wbudowanych materiatow zgodnie z ST

Geodezyjn inwentaryzagj

Kopie mapy zasadniczej powstate] w wyniku geodegjyiimwentaryzacji powykonawczej

YVVVVYVY

Odbior pogwarancyjny

Odbior pogwarancyjny robot napt po wygdnieciu okresu gwarancyjnego i wykonaniu robot
zwigzanych z usugciem bkdow/wad/uszkodze zaistniatych w okresie gwarancyjnym. Wszelkie
btedy/wady/uszkodzenia zostarstwierdzone i wykazane przez wsppliKomisje skladagca sie

z przedstawicieli Wytkownika, Wykonawcy i Zamawiagego. Wykonawca zostanie powiadomiony o
sporazdzonym wykazie wad/bdéw/ uszkodze Termin wykonania robot poprawkowych i robot
uzupetniagcych wyznaczy komisja.
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KODY CPV

4511 12 13-4- ROBOTY W ZAKRESIE OCZYSZCZANIA TEREN

4511 12 91-4- ROBOTY W ZAKRESIE ZAGOSPODAROWANIARENU

45 11 27 10-5- ROBOTY W ZAKRESIE KSZTALTOWANIA TEREOW ZIELONYCH

45 00 00 00-7- ROBOTY BUDOWLANE

77 31 00 00-6- USLUGI SADZENIA R€LIN ORAZ UTRZYMANIA TERENOW ZIELONYCH

45311000-0- ROBOTY W ZAKRESIE PRZEWODOW INSTALACHLEKTRYCZNYCH ORAZ
OPRAW ELEKTRYCZNYCH
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1. ZABIEGI PIEL EGNACYJNE
1.1.Wstp

Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczreps/magania dotyece wykonania i odbioru robot
zwigzanych z pracami piggnacyjnymi.

Zakres rob6t SST

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji Tecknij dotycz zasad prowadzenia robot zaanych

z pracami pielgnacyjnymi polegacymi na:

- wycieciu drzew izywoptotow,

- odmtadzaniu drzew,

- usuwaniu karp,

- wykaszaniu chwastow i samosiewow,

- recznej pie¢gnacji trawnikow.

Rodzaj zabiegow piegnacyjnych stosowazgodnie z wyznacznikami zawartymi w Dokumentacji
Projektowe;.

Ogolne wymagania dotygee robot
Wykonawca odpowiedzialny jest za jdkorobdt oraz zgodrié z Dokumentag Projektov,
Specyfikacp Techniczg oraz instrukcjami pracownika Wgdu Gminy.

1.2. Materiaty
Zgodnie z przedmiarem robot

1.3. Spret
- umazliwiajacy dosep do korony drzewa,
- pita mechaniczna,

1.4. Transport
Ogodlne zasady transportu podano w ST ,Wymagani&e{o

1.5. Wykonanie robot

Najwazniejszym zabiegiem w pignacji trawnikdw jest koszenie:

— ostatnie, przedzimowe koszenie trawnikbw powinno¢ bwykonane z 1-miestznym
wyprzedzeniem spodziewanego nastania mrozéw (diaunkéw klimatycznych Polski mma
przyja¢ pierwsza potowe pazdziernika),

— koszenia trawnikébw w catym okresie pighacji powinny si odbywa czesto i w regularnych
odstpach czasu, przy czym ¢tcs¢ koszenia i wysok& ciecia, naley uzalenia¢ od gatunku
wysianej trawy,

— chwasty trwate w pierwszym okresie nglaisuwa recznie;srodki chwastobdjcze o selektywnym
dziataniu naley stosowda z dua ostranoscig i dopiero po okresie 6 miesy od zatgenia
trawnika.

Trawniki wymagag nawaenia mineralnego - okoto 3 kg NPK na 1 ar wgcd roku. Mieszanki

nawozow naley przygotowywé tak, aby trawom zapewhsktadniki wymagane w poszczegdlnych

porach roku:

— wiosm, trawnik wymaga mieszanki z przewaagotu,

— od potowy lata naley ograniczy azot, zwgkszapc dawki potasu i fosforu,

— ostatnie nawzenie nie powinno zawie¢azotu, lecz tylko fosfor i potas.
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Najczsciej stosowanym zabiegiem w pighacji drzew i krzewow jest @iie, ktére powinno

uwzgledniaé cechy poszczegoinych gatunkowélie, a mianowicie:

— sposbb wzrostu,

— rozgatzienie i zagszczenie gaki,

— konstrukcg korony.

Projektupc ciecia zmierzajce do usuricia znacznej egci gakzi lub konaréw, naley unika ich

jako jednorazowego zabiegu.cCie takie lepiej przeprowadzstopniowo, przez 2 do 3 lat.

W zaleznosci od okré&lonego celu, stosujeeshastpujace rodzaje ecia:

a) ciecia drzew dla zapewnienia bezpietziva pojazddw, przechodniow lub miesi&éw, drzew
rosracych na koronie drdg i ulic oraz w paohlibudynkéw mieszkalnych.

b) ciccia odmtadzajce krzewdw, ktorych getie wykazuy mah zywotnas¢, powoduy niepazadane
zagszczenie, zbyt die rozmiary krzewu. Zabieg odmtadzaniazma przeprowadzana krzewach
rosrgcych w warunkach normalnegévaetlenia, z odpowiednim naweniem i podlewaniem;

C) ciecia sanitarne, zapobiegag rozprzestrzenianiu czynnika chorobotwdrczegpyrzez usuwanie
gakzi porazonych przez chorablub martwych;

d) ciecia zywoptotébw powinny by intensywne od pierwszych lat po posadzeniueci€ po
posadzeniu powinno kymaozliwie krétkie i wykonywane na kalym krzewie osobno, dopiero
w nase¢pnych latach po uzyskaniu zggczenia pdow, cekcia dokonuje si w okreslonej
ptaszczynie. Najczsciej stosowanegsptaskie cgcia gornej powierzchriywoptotu.

Doty w miejscach, po karpach najewypeini warstwowo gruntem do poziomu otacgago terenu

i zagsci¢. Nalezy wykona to gruntem mgliwym do zagszczenia.

Oczyszczenie stawu polega na usami raslinnosci porastajcej staw oraz na wybraniu namutow-
w miare mazliwosci.

1.6. Kontrola jakéci robot

Sprawdzenie jalé@i prac polega na wizualnej komplefod wykonania prac, zabezpieczenia ran
drzew, oczyszczenia terenu z chwastow i samosiew@awidtowej gstasci trawnika, prawidtowego
oczyszczenia stawu.

1.7. Odbiér robot

Ogolne zasady odbioru robét podano w ST ,Wymagagélne”. Odbioru dokonuje pracownik
Urzedu Gminy.
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2. USUNIECIE WARSTW HUMUSU
2.1. Wsep

Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczreps/magania dotyece wykonania i odbioru robot
zwigzanych ze zdciem warstwy humusu.

Zakres rob6t SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robot aganych ze zdiem
warstwy humusu, wykonywanych w ramach przygotowawiz

Ogolne wymagania dotygee robot
Wykonawca odpowiedzialny jest za jd@korobdt oraz zgodrié z Dokumentag Projektov,
Specyfikacy Technicza.

2.2.Materiaty
Nie wystpuja

2.3. Spret

Do wykonania robot zwrzanych ze zdgiem humusu naky stosowa:

- glebogryzarki, cignik kotowy,

- fopaty, szpadle i inny spgz do rcznego wykonania robét ziemnych- w miejscach gdzie
mechaniczne wykonanie robo6t nie jestitivee.

2.4. Wykonanie robot

Warstwa humusu powinna bydjeta z przeznaczeniem do fmdejszego uycia przy rekultywacii,
sadzeniu drzew i krzewow.

Grubai¢ zdejmowanej warstwy humusu powinn& lzgodna z ustaleniami przedmiarem robot.
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jé&kowykonanych robo6t oraz za ich zgodto
z dokumentagj projektows ST.

Zdjety humus naley sktadowd& w regularnych pryzmach. Nabe dazy¢ do jak najszybszego jej
ponownego #ycia. Darnir nie nadajca sie do powtdrnego wykorzystania najeprzeniéé na
miejsce wskazane przez pracownikagdiz Gminy.

2.5. Kontrola jakéci robot
Sprawdzenie jakai robot polega na wizualnej ocenie kompld&tiasunecia humusu.

2. 6. Odbior robot
Ogolne zasady odbioru robot podano w ST ,Wymagagi@ne”

3. WYKONANIE NAWIERZCHNI Z KOSTKI BETONOWEJ
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3.1. Wsep

Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji ymagania dotycce wykonania i odbioru robot zyaanych
z wykonaniem nawierzchni z kostki betonowe;j.

Zakres stosowania SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét zwanych
z wykonaniem nawierzchni z kostki betonowe;j.

Ogoblne wymagania dotygee robot
Wykonawca odpowiedzialny jest za jd@korobdt oraz zgodrié z Dokumentag Projektov,
Specyfikacy Technicza.

3.2.Materiaty

3.2.10go6lne wymagania dotygze materiatow

Ogodlne wymagania dotygze materialdw, ich pozyskiwania i skladowania, pudaw SST
~Wymagania ogolne”.

3.2.2Betonowa kostka brukowa - wymagania

Aprobata techniczna

Warunkiem dopuszczenia do stosowania betonowekikiostkowej w budownictwie drogowym jest
posiadanie aprobaty technicznej.

Wyglad zewrtrzny

Struktura wyrobu powinna lByzwarta, bez rys,gknie¢, plam i ubytkow.

Powierzchnia gérna kostek powinnacbydwna i szorstka, a krazie kostek réwne i proste,
wklesniecia.

Ksztait, wymiary i kolor kostki brukowej

Tolerancje wymiarowe wynosz

- na dtuggci £ 3 mm,

- ha szerokéci £ 3 mm,

- na grubéci = 5 mm.

Wytrzymatcié nasciskanie

Wytrzymatai¢ nasciskanie po 28 dniachérednio z 6-ciu kostek) nie powinnadynniejsza ni 60
MPa. Dopuszczalna najsiza wytrzymaté¢ pojedynczej kostki nie powinna bymniejsza ni 50
MPa (w ocenie statystycznej z co najmniej 10 kogstek

Nasgkliwos¢

Nasgkliwos¢ kostek betonowych powinna odpowiddavymaganiom normy PN-B-06250 [2]
I wynosk nie wiecej niz 4%.

Odpornag¢ na dziatanie mrozu

Odporna¢ kostek betonowych na dziatanie mrozu powinnaltgdana zgodnie z wymaganiami
PN-B-06250 [2].

Odporng¢ na dziatanie mrozu po 50 cyklach zawamsia i odmraania prébek jest wystarcaap,
jezeli:

- prébka nie wykazujeghknigc,

- strata masy nie przekracza 5%,

- obnizenie wytrzymatéci nasciskanie w stosunku do wytrzymaép probek nie zamranych nie jest
wigksze ni 20%.

Scieralngi¢
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Scieralng¢ kostek betonowych oké®na na tarczy Boehmego wg PN-B-04111 [1] powinyaesi
nie wiecej nz 4mm.

3.3.Sprzt

3.3.10g6lne wymagania dotyxe sprztu

Ogdblne wymagania dotygee sprztu podano w SST D.00.00.00 ,Wymagania ogdlne”.

Sprzt do wykonania nawierzchni z kostki brukowej- nawahnk z kostki brukowej naley wykona
recznie.

Do zagszczenia nawierzchni stosuje siibratory ptytowe z ostanz tworzywa sztucznego.

3.4. Transport

Ogodlne zasady transportu podano w ST ,Wymagani&e{o

Transport betonowych kostek brukowych

Uformowane w czasie produkcji kostki betonowe ubkdael § warstwowo na palecie. Po uzyskaniu
wytrzymataici betonu min. 0,7 R, kostki przemmne § na stanowisko, gdzie specjalne gazenie
pakuje je w folg i spina tdma stalows, co gwarantuje transport samochodami w nienarysmon
stanie. Kostki betonowe moa rownie przewozé samochodami na paletach transportowych
producenta.

3.5. Wykonanie robot

Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego métrae.

Podbudowa powinna Byprzygotowana zgodnie z wymaganiami glaaymi w specyfikacjach dla
odpowiedniego rodzaju podbudowy. Do obramowaniaieaehni z betonowych kostek brukowych
zastosowa obrzee bet. o wym. 30x8cnRowki pod obrzea naley wkopywa topat w miejscach
zgodnych z dokumentacjprojektows. Obrzee powinno by utozone 2-3cm pomej powierzchni
trawnika. Podsypka cementowo-piaskowo o stosunku 1:

Grubai¢ podsypki cementowo — piaskowej dla hawierzchngdravjazdow po zagszczeniu powinna
wynosié 5cm . Podsypka piaskowa pod nawierzehetiodnika o grubgi po zagszczeniu 10cm.
Podsypka powinna Byzwilzona wod, zagszczona i wyprofilowana.

Uktadanie nawierzchni z betonowych kostek brukowych

Z uwagi na ranorodnad¢ ksztattdw i koloréw produkowanych kostek, thwe jest ulaenie
dowolnego wzoru. Kostkuktada s} na podsypce w taki sposéb, aby szczelingday kostkami
wynosity od 2 do 3mm.

Kostke nalezy uktada& ok. 1,5 cm wyej od projektowanej niwelety nawierzchni, gdw czasie
wibrowania (ubijania) podsypka ulega zagczeniu.

Po utaeniu kostki, szczeliny natg wypetnié piaskiem, a nagpnie zamié¢ powierzchng utozonych
kostek przy ayciu szczotekgcznych lub mechanicznych i przypi¢ do ubijania nawierzchni.

Do ubijania utaonej nawierzchni z kostek brukowych stosuje wsiibratory ptytowe z oston
z tworzywa sztucznego dla ochrony kostek przed adzéniem i zabrudzeniem. Wibrowanie rgle
prowadz¢ od kravedzi powierzchni ubijanej w kierunkérodka i jednoczénie w kierunku
poprzecznym ksztattek.

Do zagszczania nawierzchni z betonowych kostek brukowyelwolno uywaé walca.

Po ubiciu nawierzchni natg uzupeiné szczeliny piaskiem i zamié nawierzchng. Nawierzchnia z
wypetnieniem spoin piaskiem nie wymaga giglacji - mae by zaraz oddana do ruchu.

3.6. Kontrola jakséci robot
Sprawdzenie jaldei robot polega na wizualnej ocenie komplgtiavykonania nawierzchni z kostki
betonowe;j.

3.7. Odbiodr robot
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Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST ,Wymagagine”

4. ROBOTY MONTA ZU ELEMENTOW MALEJ ARCHITEKTURY

4.1. Wstp

Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikaghtécznej § wymagania szczegobtowe
dotyczce wykonania i odbioru rob6t zgdaanych z ksztattowaniem placéw zabaw oraz
monta i wznoszenie gotowych konstrukciji.

Zakres stosowania ST
Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosoyekwadokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wyenionych w pkt. 2.3.

Zakres robot olgfych ST

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja, obejmujszystkie czynnéci umazliwiajace i majce

na celu wykonanie rob6t zgaanych z ksztattowaniem placow zabaw oraz mameai wznoszeniem
gotowych konstrukcji .

4.2. Okrélenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej SS3 agodne z obowzujacymi odpowiednimi normami
i wytycznymi.

4.3. Ogoblne wymagania dotygz robot
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakach wykonania oraz za zgoditoz poleceniami
Zamawiajcego .

4.4. Mata architektura

1. tawki — wyréb gotowy, fabrycznie wykozony .

2. Kosze n@mieci - wyrGb gotowy, fabrycznie wykazony.

5. Tablica informacyjne - wyréb gotowy, fabryczmigkonczony.
6. Stup ogtoszeniowy- wyrdb gotowy, fabrycznie wigkmony.

4.5. Spret

Roboty zwizane z ksztattowaniem placéw zabaw oraz mamtai wznoszeniem gotowych
konstrukcji mog by¢ wykonywane ¢cznie lub mechanicznie przyyciu dowolnego typu
Sprztu.

4.6. Transport

Materiaty na budow placu zabaw powinny Byprzewaone odpowiednimsrodkami
transportuzeby unikm¢ uszkodze, trwatych odksztataeoraz zgodnie z przepisami BHP i
ruchu drogowego.

4.7. Wykonanie robot

Zamontowanie elementéw maitej architektury

Montaz — wykopanie dotkdw pod gotowe prefabrykaty fundatowre, rozplantowanie
nadmiaru ziemi i osadzenie gdzen wg wytycznych producenta.

4.8. Kontrola jakéci robot
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Kontrola polega na sprawdzeniu zgositiavykonania robo6t z umoswpod wzgédem
zastosowanych materiatow i doktadnbwykonania.

4.9. Odbior robot

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST ,Wymagagine".

Roboty powinny by wykonane zgodnie z dokumentacprojektows i ST oraz pisemnymi
poleceniami osoby nadzoaag).

5. MONTAZ OSWIETLENIA

5.1. Wse¢p

Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacjia svymagania dotyexe robot zwizanych z montaem
oswietlenia parkowego.

5.2. Zakres stosowania SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robot aganych z monteem
oswietlenia parkowego.

5.3.0go6lne wymagania dotygz robot
Wykonawca odpowiedzialny jest za jd@korobdt oraz zgodrid z Dokumentag Projektovs,
Specyfikacy Techniczg oraz Kosztorysem Ofertowym.

5.4. Materiaty
Wyszczegoblnione w Dokumentacji Projektowej i Kosysie Ofertowym.

5.5. Sprzt
Wyszczegoblniony w Kosztorysie Ofertowym

5.6. Warunki wykonania
Technika wykonania wg technologii w opisie oraz §acji Technicznej

5.7. Kontrola jaksci

Prowadzona przez Inspektora Nadzoru w trakcie pdaesmia robot. Stosowane
materiaty powinny posiadana opakowaniu znak bezpieaseva B. Wyroby powinny
posiadé pozytywry opinie technicza w zakresie wytrzymakei materiatow i
konstrukcji, BHP oraz ergonomii.

Na polecenie Inspektora Nadzoru, wykonawca przepdaiwdodatkowe badania tych
materiatow, ktérych jak@ bedzie budzt watpliwosci. Swiadectwa materiatow i
wyrobow keda gromadzone idalg stanowé zahczniki do protokotu odbioru robot.

5.8. Odbior robot
Przedmiotem odbioruellzie catd¢ wykonanych prac zgodnie z kosztorysem
ofertowym. Catkowite zakixzenie robot na podstawie gotadepdo odbioru, zgtoszonej
przez Wykonawg na psmie i potwierdzonej przez inspektora nadzoru. Odbrobot
dokona komisja wyznaczona przez Zamaydgego, w obecnii Inspektora Nadzoru i
Wykonawcy. Komisja odbieraga roboty dokona ich oceny jadcowej na podstawie
przedtazonych wynikow badai pomiaréw, oceny wizualnej oraz zgodnowykonanych
prac z umow.
Odbior pogwarancyjny polega na ocenie wykonanytidtrawgzanych z usugciem
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wad i usterek stwierdzonych podczas odbioru orgstraatych w okresie
gwarancyjnym.

5. WYKONANIE FONTANNY

5.1. Wse¢p

Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacjh svymagania dotyexe robot zwizanych z wykonaniem
fontanny.

5.2. Zakres stosowania SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét zwanych
z wykonaniem fontanny.

5.3.0gd6lne wymagania dotygz robot
Wykonawca odpowiedzialny jest za jdkorobdt oraz zgodrié z Dokumentag Projektovs,
Specyfikacy Techniczg oraz Kosztorysem Ofertowym.

5.4. Materiaty
Wyszczegoblnione w Dokumentacji Projektowej i Kosysie Ofertowym.

5.5. Sprzt
Wyszczegoblniony w kosztorysie ofertowym

5.6. Warunki wykonania
Technika wykonania wg technologii w opisie oraz §iacji Technicznej

5.7. Kontrola jaksci

Prowadzona przez Inspektora Nadzoru w trakcie piaesmia robotPrzed przysipieniem do robot
Wykonawca powinien uzyskawymagane dokumenty, dopuszcga wyrobu budowlanego dopuszega go
do obrotu /aprobaty techniczne, certyfikaty zgotnaleklaracje zgodrici, ew. badania materiatow
wykonane przez dostawcow itp./,

Wszystkie dokumenty oraz wyniki badaVykonawca przedstawia Inspektorowi Nadzoru do atexzgip
Wykonawca jest zobowtany do statej i systematycznej kontroli prowadzdngobot

w zakresie i z agstotliwoscia okreslong w niniejszej SST | zaakceptowaprzez Inspektora Nadzoru.

5.8. Odbior robot

Przedmiotem odbioruellzie catd¢ wykonanych prac zgodnie z Kosztorysem Ofertowyazor
Dokumentacja Projektowa. Catkowite zakaenie robot na podstawie gotalebdo odbioru,
zgtoszonej przez Wykonawoa pémie i potwierdzonej przez Inspektora Nadzoru. Odbrobot
dokona komisja wyznaczona przez Zamaxgego, w obecni Inspektora Nadzoru i
Wykonawcy. Komisja odbieraga roboty dokona ich oceny jadaowej na podstawie
przedtazonych wynikow badai pomiaréw, oceny wizualnej oraz zgodoowykonanych

prac z umow.

Odbidér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanytidtrawiazanych z usugciem

wad i usterek stwierdzonych podczas odbioru orestraatych w okresie gwarancyjnym.
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7. NASADZENIA ROSLINNE

7.1. Wsep

Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacy wymagania dotycice rob6t zwizanych z zakgeniem zieleni.

Zakres stosowania SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia rob6t awmanych
Z zatazeniem zieleni.

Ogoblne wymagania dotygee robot
Wykonawca odpowiedzialny jest za jakorobot oraz zgodrnié z Dokumentag Projektove,
Specyfikacy Technicza.

7.2. Materiaty

- Drzewa iglaste i ficiaste, krzewy iglaste iskiaste, byliny. Ildci i nazwy gatunkowe przeznaczone
do wysadzenia podane sv dokumentacji projektowej. Cechy materiatlimmego podano w ST
~Wymagania ogolne”.

- Nasiona traw najezciej wystpuja w postaci gotowych mieszanek z nasiomg@h gatunkow.
Gotowa mieszanka traw powinna mhieznaczony procentowy sktad gatunkowy, klasumer normy
wg ktérej zostata wyprodukowana, zdadtdietkowania.

- Ziemia urodzajna (humus) powinna ¢byzdjeta przed rozpoeziem robdt budowlanych

i zmagazynowana w pryzmach nie przekragaah 2 m wysoksci.

- Kora z drzew iglastych.

7.3. Spret
- taczki, grabie, wat.

7.4. Transport
Ogolne zasady transportu podano w ST ,Wymagani&eo
7.5. Wykonanie robot

Trawnik

— teren pod trawniki musi ldyoczyszczony z gruzu i zanieczysatze

— teren powinien b§wyréwnany i splantowany,

— ziemia urodzajna powinna &yozcielona rowi warstwy i wymieszana z hawozami mineralnymi
oraz starannie wyroéwnana,

— siew powinien b¥ dokonany w dni bezwietrzne,

— okres siania - najlepszy okres wiosenny, najj do potowy wrzénia,

- na skarpach nasiona traw wysiewanevslosci 4 kg na 100

— przykrycie nasion - przez przemieszanie z zignabiami,

— po wysiewie nasion ziemia powinna dbywatowana lekkim walem w celu ostatecznego
wyroéwnania i stworzenia dobrych warunkow dla pekisnia wody.

— mieszanka nasion trawnikowych msoby¢ gotowa.

Sadzenie drzew i krzewow

— pora sadzenia - jesidub wiosna,

— miejsce sadzenia - powinnodwyznaczone w terenie, zgodnie z dokumentpopjektows,

— dotki pod drzewa i krzewy powinny miewielkos¢ wskazan w dokumentacji projektowe]
| zaprawione ziemaiurodzajn,

— roslina w miejscu sadzenia powinna zndlsie do 5 cm gibiej jak rosta w szkétce. Zbyt ghokie
lub ptytkie sadzenie utrudnia prawidtowy rozwéglioy,
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korzenie ztamane i uszkodzone ngl@rzed sadzeniem przyci

przy sadzeniu drzew formy piennej nal@rzed sadzeniem wbv dno dotu drewniany palik,
korzenie ralin zasypywa& sypks ziemi, a nasipnie prawidtowo uld, uformowa miske i podl&,
drzewa formy piennej natg przywigza¢ do palika ta pod korom,

wysokai¢ palika wbitego w grunt powinna byéwna wysokéci pnia posadzonego drzewa,

— palik powinien by umieszczony od strony naggsziej wiejacych wiatrow.

Korowanie

Miejsca po posadzeniu dlon nalezy wykorowa, korg z drzew iglastych, gruBé warstwy wg
przedmiaru robét.

7.6. Kontrola jakéci robot

Kontrola przy odbiorze trawnikow dotyczy:

— prawidtowej gstasci trawy (trawniki bez tzw. ,tysin”),
— obecndci gatunkéw nie wysiewanych oraz chwastow.

Kontrola przy odbiorze posadzonych drzew i krzevdintyczy:

zgodndci realizacji obsadzenia z dokumentggjojektows,

zgodnaci posadzonych gatunkéw i odmian orazsdio drzew i krzewdw z dokumentac)
projektows,

prawidtowaici osadzenia palikow do drzew i przywania do nich pni drzew (paliki prosto
I mocno osadzone, mocowanie nie naruszone),

— jakosci posadzonego materiatu.

Korowanie

Sprawdzenie jak@i robot polega na wizualnej ocenie komplétriavykonania zabiegu korowania.

7.7. Odbior robot
Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w ST ,Wymagagine”
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